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عمومی :اطلاعات

MFT7272M ساینوم جست(AKA)فلزیاب کهوبرای فلزی اشیاء شناسایی و جو

دی )خاک،الکتریکدرون کم رسانایی با مواردی و غیره( و چوب خشک، )ماسه ها

شد. طراحی غیره( و دیوارها آجر،

استفاده: موارد

پلیسی ـ

مهندسی ـ

سرویس آتشـ و ساختمان خانه، و اجتماعی ازنشانهای زیرزمین جستجوی برای ها

کابل لوله خطوط اتاقکقبیل دیوار غیرهها، و ها

باستان گنجـ جستجوی و شناسی

است: شده طراحی زیر شرایط تحت کردن عمل برای دستگاه این

از محیط دمای تا11ـ سانتیگراد +11ـ درجه

تا نسبی رطوبت دمای88ـ در سانتیگراد%11 درجه +

از اتمسفر فشار جیوهمیلی811تا631ـ متر

عمومی :توضیح

MFT ساینوم انتخابدستگاه فلزیاب اصولیک براساس که است گردابی جریان کننده

می کار القایی میبالانس استفاده که مدلی این اصلی تمایز وجه استکند. این کنید

سخت نرمکه و میافزار اورجینال آن فرکانسیافزار چند تکنولوژی میباشد. اجازه دهد،

می ساخته ما شرکت توسط که لوپی برایهر باشد،شود استفاده قابل دستگاه این
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دستگاهصرف که معنی این به باشد. )هرتز( فرکانسی محدوده چه در اینکه از نظر

کرد. خواهد تنظیم و کالیبره انتخابی لوپ با را خودش

فیلتر و زمان تکنولوژی ـ سیگنال پردازش سنسور اصلی تکنولوژی از دستگاه این

(SFT) رساسازگار حداقل به خاکبرای تأخیری اثرات شورهندن و آهن دارای زارهای

می زیاداستفاده عمق با اشیایی همچنین و کوچک اشیای شناسایی برای بنابراین کند،

می اطمینان باشد.قابل

جست حالت ـ پایه جستجوی شناساییوحالت )دیناسیک(، حرکتی جوی

می حرکت یکنواخت صورت به لوپ که هنگامی را شی شناساییکندیک ،

کند.می

ایستایی حالت در باید دستگاه شده، شناسایی جسم نقطه دقیق شناسایی برای ـ

(pinpoint)پونیت پین حالت همان منظور کند کار باشد.می)استاتیک(

دارد:۱دستگاه اجسام شناسایی برای روش .

(Audio) شنیداری برنامهـ قابل حالته شدنچند ریزی

(Visual) دیداری )گرافـ VDIـ مقدار (R.S)سنج، سیگنال میزان ،

می مستقل جستجوی کانال دو دارای دستگاه RTاین STوباشد:

RT کانال میـ کار تأخیر بدون یا حقیقی زمان صورت به که حقیقی( )زمان کند:

تک سیگنال یک کانال این در صدا مینشانه که فرکانس و صدا تغییر تواندتون،
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یک که میهنگامی نزدیک لوپ به مدتجسم از استفاده با همچنین شود. شنیده شود

می صدا یا تون بزنیم.زمان تخمین را شده شناسایی هدف اندازه توانیم

(Threshold) آستانه از صدای بیشتر جسم یک از شده دریافت سیگنال که هنگامی

RTکانال(RT) کانال این باشد، شده STتعیین میصدای تولید کوتاه تون کند.یا

ST کانال است.ـ فلزی شی نوع برای صوتی شناسایی کانال کوتاه(: )تون

(Threshold) آستانه از صدای بیشتر شده دریافت سیگنال که RTهنگامی کانال

(ST) کوتاه تون یک فلزیاب میباشد، منحنیپخش نمایش، صفحه سنج گراف و کند

شناسای جسم زمان میبردار نشان را شده دهد.ی

می نشان کوتاه تون تونفرکانس که صورتی در شده شناسایی شی یا جسم که دهد

می غیرآهنی فلزات باشد آهنیبالا فلزات باشد، پایین تون که صورتی در و باشد

تونمی تعداد همچنین میباشد. طورها )به شود. مشخص کاربر وسیله به تواند

است(4فرضپیش تون

دارد. را خودش حساسیت برای مستقل تنظیمات کانال هر

RT STحساسیت حساسیت .و

RT STکانال کانال حساسیت از استحساسیتش مهمی موضوع این و است بیشتر

کند. باخبر شی وجود از را اپراتور که است این هدف و اشیاء کردن پیدا برای

MFT سانیوم (Turbo)دستگاه توربو حالت مجبه بهترنیز برای که است شده هز

سیگنال دادن میپاسخ زیاد عمق از که است.هایی شده طراحی آیند،

دارد.4همچنین وجود کاربر سفارشی برنامه
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برای تنظیم قابلیت با شده مجهز اتوماتیک و دستی حالت زمین بالانس به فلزیاب این

(APB) اتوماتیک پیمایش سرعت حالت

تحویلی بسته :محتویات

تلسکوپی میله همراه به الکترونیکی عدد0واحد

(ECT) گردابی یا الکتریکی جریان مبدل ـ عدد0لوپ

برای 6AAجعبه )سایز باتری عدد0*(عدد

کاربر عدد0راهنمای

عدد0هدفون**

حمل** عدد0کیف

باتری می* فروخته جداگانه شودها

جداگانه شود.** داده سفارش اختیاری طور به

فنی :مشخصات

فلزی: اشیایی شناسایی برای عمق بیشترین

260mm قطر لوپ با هوا دی (DD)میلی)تست دابل RTمتر حالت (:در

قطر با مترسانتی61مترمیلی11سکه

نظامی آهنی مترسانتی011کلاه

نمایش:حالت صفحه های

(STP/RTL-ST/RT-ST/RT-M/RT)حالت1شنیداری،-

وضوح- یا تصویر کیفیت با نمایش )صفحه پیکسل(018×64دیداری
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جستجو:حالت های

فلزات- همه

با- شده تقسیم درجه1تفکیک

کنترل:حالت های

برنامه قابل ریزیدینامیک

تنظیم قابل آستانه با استاتیک

تغذیه: سایز6منبع باتری AA(LR6)عدد

مداوم: کردن کار نرمال،08تا06زمان حالت در توربو7تا6ساعت حالت در ساعت

باتری شارژ)با قابل تا1111های ساعت( آمپر اقتصادی41میی حالت در ساعت

میلیاندازه برحسب کلی متر:های

تلسکوپی ماکزیممmm0111میله

الکترونیکی mm001×71×011واحد

260mm،380mm،260mm×240320mm,150لوپ

باتری )بدون دستگاه: گرم0311ها(وزن

می اجازه شما به دستگاه این عمقـ تا که بدون01دهد )البته کنید کاوش زیرآب متر

آب. داخل در الکترونیکی یونیت یا کنترل جعبه بردن فرو

کردن کار به :شروع

کار: این انجام برای فلزیاب، دستگاه کردن مونتاژ



۹

کنید. نصب فلزی میله روی را دستگاه ـ

چاک کالت کردن محکم ـ

لوپ پلاستیکی میله نصب ـ

زبانه از و کرده نصب دلخواه طول با فلزی میله در را لوپ میله سوراخـ و اینها برای ها

کنید. استفاده کار

لوپ کابل اطرافـ در کابلرا دهید، قرار یکنواخت و محکم آویزانمیله و آزاد های

می کار در اشکال شود.باعث

کنید. متصل الکترونیکی پونیت به را لوپ کابل اتصال قسمت ـ

بههشدار! این نکنید. سفت حد از بیش را تلسکوپی جانبی لوازم و برایاتصالات ویژه

استف شفت و لوپ برای که پلاستیکی مهره و میپیچ میاده خرابی باعث و شود.شود

شفت زانویی سه ساخت برای خاص طراحی یک دلیل به تشکر نیستبا نیاز که ها

شفت زانویی سادگی به شوند. جدا نقل و حمل وبرای داده فشار یکدیگر داخل را ها

)شکل شود جمع تا است آماده (0دستگاه

تغذیه: منبع

از استفاده با دستگاه AAع6این سایز باتری شارژ6یادد قابل باتری NiMHعدد

می شود.تغذیه

دستگاهباتری همراه به و شود داده سفارش جداگانه باید آن شارژر و شارژ قابل های

باشد.نمی
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می پیشنهاد باتریما از که NiMH(SANYO)هایکنیم سانیو مارک وبا

ANSMANNظرفیت کنید.استفاد2850MAHیا2500MAHبا ه

باتری از امکاناستفاده هم آلکالاین باتریهای به نسبت ولی است شارژپذیر قابل های

)عکس نیست. صرفه به (0مقرون

ظرفیت با باتری از استفاده تقریباMA/hً 2500هنگام مداوم طور به کاوش 06عمل

و اصلی حالت در می 6-7ساعت انجام توربو حالت پذیرد.در

باتریتوصیه از استفاده مورد در متعدد (NiMH)های فلزی هیدرید نیکل :های

باتری از استفاده بار هر در باعثـ کار این شود خالی آن شارژ کاملاً که نکنید سعی ها

می باتری عمر شدن شود.کم

باتری شارژ ماه یک در اگر شودـ تخلیه کاملاً حافظه»ها پاک«اثر کامل طور به آن

شود.می
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ذخیره طولانی دوره یک از پس باتریـ کاملاً که هست، خوب معمولاً دستگاه، هاسازی

کل طور به شوند. شارژ و است.4ـ1تخلیه قبول قابل عمل این بار

باتری که باشید داشته یاد به حدودـ روز در نشوند استفاده اگر معمول طور به 1ها

قبل حتماً پس دارند شارژ افت اطمیناندرصد آن شارژ بودن کامل از استفاده از

نکنید. حاصل

باتری از هرگز کنید.ـ استفاده زمان یک در دارند مختلفی شارژ مقدار که هایی

باتریهشدار: که میهنگامی قرار مخصوص جعبه در را آنها درست اتصال از دهید

)قطب کنید. حاصل شدهاطمینان داده نشان جعبه داخل باتری شویدهای مطمئن و )

باعث نامناسب ولتاژ یا نادرست قطب صورت غیراین در است. درست آن ولتاژ منبع که

می دستگاه به شود.آسیب

کنترل و ها:اتصالات

( شکل در دستگاه است.1ظاهر شده داده نشان )
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دستگاه سریال شماره و خاموش / روشن سوییچ لوپ، اتصال دستگاه، عقب پانل در

گرافیکی نمایش صفحه دارد رزرولوشینLCDقرار روی018×64)با بر پیکسل(

همراه به دارد، قرار نمایش )شکل00صفحه لمسی. صفحه کنترل (4کلید

( (4شکل

ST کانال برای حساسیت کوتاه(تنظیمات )تون

RT کانال آستانه برای حساسیت واقعی(تنظیمات )زمان

صدا ولوم تنظیمات

تفکیک ویرایش حالت انتخاب

تفکیک / فلزات همه بین سوئیچ
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/ روشن را توربو حالت همچنین تنظیمات، تغییر و )برنامه( منو طریق از حرکت

می کند.خاموش

ک حرکت )برنامه( منو طریق Sاز همچنین و دهید تغییر را تنظیمات و نید

می خاموش و روشن را کند.الگوریتم

برنامهسوئیچ بین کاربرهای های

زمین بالانس حالت به دسترسی

می تأیید را شده انتخاب انتخابتنظیمات را )برنامه( منو مورد یک کند،

سوییچمی جستجو حالت در اکند. و دینامیک حالت بین میهای درستاتیک باشد.

می اتوماتیک و دستی زمین بالانس حالت بین سوئیچ زمین بالانس باشد.حالت

اصلی منوی به ورود برای کلید

نمایش: صفحه

حالت دستگاه نمایش صفحه جستجو حالت بهدر مربوط اطلاعات و فعلی عملیاتی های

گراف به مربوط اطلاعات همچنین و شده شناسایی نمایشسنجاهداف را )هودوگراف(

دهد.می
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1شکل

بینVDIعدد زاویه یا اشیاء الکتریکی هدایت شاخص این دیداری(. تفکیک )علامت

می زمان( )منحنی هودوگراف بردار جهت و عمودی ومحور هود مورد این در باشد.

VDIگراف یک دارای دارند قرار صفحه چپ سمت در که سمتهایی و هستند منفی

VDI یک دارای عمودی محور میراست باشند.مثبت

می داده نمایش استاندارد عددی قسمت در شده شناسایی اشیاء سیگنال شوند.دامنه

حساسیتSTحساسیت ،RTولوم /

می استفاده آن از بیشتر شما که را اصلی پارامتر سه بخش میاین معرفی کند.کنید

این از یک هر دارد.برای وجود پنل کنترل در خاص کلید یک تنظیمات

ST [:14…1[حساسیت

می جستجو که اهدافی برای را عمق افزایش امکان شما به تنظیم این راافزایش کنید

سیگنالمی و کم شناسایی دقت اما میدهد افزایش را خطا شدههای توصیه مقدار دهد

باشد.می (10-9)عدد
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حساسیت تنظیم ازSTهشدار! به00بیش قابلمی04ویژهو افزایش باعث تواند

سیگنال از خاکتوجهی از کاذب مثبت کههای هنگامی یا شود، بالا شوری با هایی

شود. پایین و بالا لوپ

RT RT[:9…0]حساسیت کانال یا صدا آستانه کهحساسیت کنید تنظیم طوری را

بشنوید. را آن ثابت طور به جستجو طول بیندر باید تقریباً پارامتر حالت این مقدار

در حساسیت شدن زیاد باعث این مقدار افزایش شود. تنظیم راحتی حالت و حساسیت

RTمیمیکانال موضوع این حال این با راشود جستجو و کاوش در راحتی تواند

دهد. کاهش

(6 عدد شده توصیه باشد.می(7-تنظیمات

1…9[ مقدارولوم تنظیم این را[: شده شناسایی اشیاء طرف از صوتی پاسخ کلی

می دارد.تنظیم شخص راحتی به بستگی آن مقدار انتخاب کند.

است. شده داده نشان نمایش صفحه بالای کلیدهای روی بر پارامترها این فعلی مقدار

(6)شکل

انت مقدار دهید، فشار را مناسب کلید تنظیمات، موارد این از یک هر تغییر خاببرای

می داده نشان نمایش صفحه روی اطراف در مستطیل یک با گزینه شود.شده

نیازکلید مورد مقدار تنظیم دهید.یابرای فشار را

( (6شکل
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نیاز: مورد مقدار تنظیم برای

امکان کلید همان روی بر دوباره کلیک با سادگی به پارامترها از خروج پذیربرای

باشد.می

RT,ST مقادیر از یک هیچ که دادههنگامی نشان نمایش صفحه روی بر ولوم یا

کلیدهاینمی حالتبهوشوند، برای روشن خاموش/ کلید هایعنوان

S و میتوربو عمل کنند.الگوریتم

زمین: بالانس

مهم از یکی زمین برای دستگاه قسمتبالانس دقیقترین کاوش برای تنظیمات های

همچنینبمی و اهداف به پاسخ کاهش به منجر است ممکن زمین بالانس عدم اشد.

بی سیگنالباعث افزایش و شود.ثباتی زمین از خطا های

می زمین بالانس فرایند پشت که فیزیکی اصول توضیح است:برای صورت بدین باشد،

هم با همه که است مغناطیسی اجزای و الکتریکی هدایت شکل، دارای شیء VDIهر

می VDIنامیده که باشید داشته یاد به زاویهشوند. زاویهپاسخ با برابر عددی و است ای

می عمودی محور به نسبت سیگنال زمان( )منحنی هودوگرافی یاانحراف خاک باشد.

سیگنال روی بر را خودش سیگنال آهن( اکسید )وجود آلودگی میزان به بستگی زمین
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می قرار بنابراینهدف VDIدهد مقیاس تغییر بهمیباعث این موردشود. در ویژه

نقره، )مس، بالا رسانایی با اهدافی خصوصاً دارد، صحت عمیق یا کوچک اهداف

آلومینیوم(

می درواقع موضوع VDIاین عدد دامنهتواند محدوده در و کرده زیاد را اهداف بالای

VDI بهمنفی معروف که ببرد VDI»بالا بسته حداقلمی«محدوده به برای باشد.

می نیاز دقت با و دقیق زمین بالانس یک انجام اثر این باشد.رساندن

کردن: بالانس اساسی اهداف

سیگنال0 گرفتن نادیده برای میـ زمین داخل اهداف از که اشتباهی وهای آید

می مشخص باشد نداشته وجود هدفی که جایی ابزار این توسط شود.همچنین

1VDI عدد یک دادن قرار هنگامـ دستگاه. سیستم برای شده( )استاندارد مرجع

سیگنال باید دستگاه شده، شناسایی شیء همچنین و زمین از سیگنال یک دریافت

VDI درست عدد یک صورت به و کرده محاسبه را شدهزمین کشف هدف برای

انجام هنگام که باشید داشته خاطر به دهد. هواهاتست»نمایش حتماً«ی آن از قبل

VDI درست عدد یک دستگاه تا داده انجام صحیح طور به را زمین برایبالانس را

VDI اصلاح ضریب برای دلیلش این دهد. نشان زمینهدف بالانس آخرین در قبلاً که

می است شده نتیجهتعیین ممکنه این شدنباشد. نادیده یا دادن دست از باعث اش

آلو بزرگ حداهداف از بیش زمین بالانس تنظیمات اگر شود. نقره و مس و مینیومی

VDI شود بالانسمثبت تنظیمات اگر بالعکس. و شد خواهد منحرف مثبت سمت به

VDI شود، منفی حد از بیش داشت.زمین خواهد انحراف منفی سمت به
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و آهنی اهداف هوایی تست زمان در خطا افزایش به منجر است ممکن همچنین نیزو

شود. اشتباه و غلط حساسیت

نقطه یا صفر از زمین بالانس انحراف درجه یک هر برای که باشید داشته یاد به ـ

VDI مقیاس در مشابه کاهش یا افزایش یک ما میخنثی دریافت اهداف کنیمبرای

VDIبه شود، زیاد درجه یک زمین بالانس اگر مثال، یک)عنوان علاوه به +(0هم

برمی طورشود. به دهید انجام هوا تست را مسی بزرگ سکه یک شما اگر مثال، ای

VDI عدد باید تا81بینمعمول +84VDI هوا تست در اکنون اما باشد، -86آن+

باشد.می

( دستگاه زمین بالانس که است این )01نتیجه تا و01+( هست مثبت بیشتر +(درجه

تست در بیشتر دقت برای میاین هوا .باشدهای

اینکه از قبل بود خواهد لازم شده( اکسید فریت)آهن تیکه یک با کردن بالانس

هیچ که زمینی سطح روی را دستگاه بگیرید. هوا تست قراربخواهید نباشد فلزی گونه

برای سپس کنید، شمارش سه تا کنید، روشن را اتوماتیک زمین بالانس حالت و دهید

تی یک بالانس دستورالعمل کردن فاصلهکامل به لوپ مرکز در را شده اکسید آهن که

آسانسانتی31-11 راه یک یا بزارید. سیمتر یک اینکه ازتر آن صاف قسمت از را دی

CD اگر دهید. عبور لوپ عددجلوی و داشت نمایش صفحه در عمودی گراف یک

VDI( می0صفر آماده هوا تست برای دستگاه سپس بود، باشد.(

VDI عدد بالانسسیاگر خودکار حالت در سپس باشد، مقادیر این از متفاوت دی

کلید روی بالانسزمین فاز و زمین( بالانس دستی کردن وارد )برای کنید کلیک
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VDI که هنگامی کنید. تنظیم دلخواه جهت در را صفر)سیزمین در قرار0دی )

می آماده هوا تست برای شما دستگاه حالا باشد.گرفت

کردن: بالانس دستورالعمل

می توسعهما اتوماتیک کردن بالانس روش به را شما توجه توسطخواهیم یافته

کنم. جلب باتجربه اپراتورهای

می0 شما کنید. پیدا را فلز از عاری منطقه یک پاسخـ وسیله به را منطقه این توانید

RTتون حالت در صدا آستانه کنید.های پیدا

غ دستگاه یک زمیندر در حتی داریمیربالانس صوتی پاسخ هم آلودگی بدون های

موقعیت یک بدون شده پخش و نرم صدا که صداهرچند که حالی در باشد. قوی یابی

می قوی شدت به و تیز فلزی شیء روی از عبور منطقهبا یک کنیدباشد. انتخاب را ای

ارتفاع در شما لوپ زمانی بالایسانتی01تا1که راستمتر و چپ به زمین سطح

می منطقهحرکت همچنین اگر نباشد. قوی و تیز آستانه صدای داشتکند وجود ای

بود. خواهد مناسب کردن بالانس برای

ارتفاع1 در را لوپ فلز، از عاری منطقه کردن پیدا از بعد بالایسانتی31ـ41ـ متر

کلید و بیاورید زمین مدتسطح به داش3را نگه بهثانیه را لوپ سپس و ته

آرام. خیلی نه اما بیاورید، زمین نزدیک آرامی

ازهشدار! )کمتر نکنید نزدیک زمین به خیلی را لوپ برای01هرگز مثلاً لوپ قطر %

عکسسانتی3تا16،1لوپ الگوی در تغییر به مربوط این بامتر(. لوپ داخلی العمل
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می آنزمین به که نزدیک»باشد بالانسمی«منطقه دقت روی است ممکن و گویند

بالا حساسیت سطح با تمیز مناطق در دادن نادرست پاسخ آن نتیجه و بگذارد تأثیر

باشد.می

نشان کوتاه تون است.یک شده کامل شدن بالانس دستورالعمل که است این دهنده

ام نداشت، صدایی لوپ آوردن پایین زمان در یا نداشت وجود تون اینجا در ااگر

می بالا که کنید:هنگامی تکرار فرمول این با را دستورالعمل داشت، صدا بریم

نگهسانتی41-31 زمین بالای لوپ را کلید3دارید،متر وثانیه داشته، نگه را

را صفحه روی بر زمینی بردار فرایند، این طول در بیاورید. زمین نزدیک را لوپ سپس

خ یک باید آن شکل کنید. زمیندنبال مقیاس افقی محور روی لرزان، کمی باریک، ط

باشد.

در که آنست معنی به این شود ساخته آشفته و تیز زوایای نمایش صفحه روی اگر

دارد. وجود فلز آن نزدیک دستگاه کردن بالانس هنگام

نادرست حال این با که شود، بالانس شرایط این با است ممکن دستگاه حالت این در

بود سیگنالخواهد به باید کنید.و توجه خطا چندگانه های

را کار این و کردید انتخاب دستگاه کردن بالانس برای را تمیز مکان یک که هنگامی

چپ سمت پایین گوشه در دستگاه زمین بالانس مقدار که کنید توجه دادید، انجام

می آشکار نمایش انتصفحه را زمین کردن بالانس بعداً باید حالا کهشود. کنید خاب

است دلیلی این و قبلی کردن بالانس با مقایسه در دارد وجود فاحشی تفاوت آنها بین

می انجام را بالانس که جایی نزدیکی در فلز داشتن وجود تکراربرای باعث و دهید
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می بالانس بالانسدستورالعمل از بود فلزی هم جسم و بود یکسان همه اشیاء اگر شود.

دستگا VDIاتوماتیک با )اجسام کنید استفاده دوه دستگاه فویل( مثل صفر به نزدیک

می منتشر جستجو حال در آهن از که تونی شبیه زد، خواهد پیوسته تون درتا شود،

تعجب علامت آن داخل که مثلث یک نمایش صفحه روی زمان همان در که حالی

می داده نمایش دوباست باید شما علامت این طبق بر یکشود. در را دستگاه اره

سمت پایین گوشه در کردن، بالانس از پس کنید. بالانس آلودگی بدون و تمیز نقطه

می نشان را بالانس عددی مقدار یک نمایش صفحه روی اینچپ خاک اثر جز به دهد.

VDI میمقدار تنظیم دستگاه توسط که شود.است

ز متوسط که کرد توجه باید صفحه راست سمت گوشه هردر زمین بالانس فاز اویه

می همچنین و است متفاوت لوپدستگاهی پارامترهای در تکنولوژی تغییرات به تواند

همواره شما دستگاه که نکنید فراموش حال هر به باشد داشته بستگی محیط دمای و

می باقی اتوماتیک بالانس حالت کهدر برسد نظر به است ممکن لحظه هر در و ماند

است آن چکمهوقت و بیل به نسبت اگرکه شود. بالانس دوباره همراهتون نفر و ها

دهیدمی تغییر اتوماتیک بالانس حالت برای را فعلی خودکار مقادیر و نتایج خواهید

حالتکلید رفتن دست از باعث که دهید، فشار دستی حالت به ورود برای را

می شود.اتوماتیک

نمایش صفحه بالای راست گوشه Mدر Aلغت جای میبه ازظاهر خروج برای شود.

کلید زمین نشانبالانس پنل روی کنید کلیک بینرا تعویض دهید. فشار دهنده
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کلیکحالت انجام همانند متوالیها بالانسهای حالت در که حالی در است ساده

کلید فشردن وسیله به دریادستی زمین بالانس تنظیم به قادر یک هر

می مناسب باشند.جهت

عمودی طور به را درسانتی31ـ41لوپ و آورده پایین سپس آورده زمین بالای متر

افقی3-1ارتفاع محور امتداد در خاک بردار که شوید مطمئن دارید نگه سانتیمتر

می بالا که زمانی و میاست پایین یا میرود بین از رود.آید

)شکل نامناسب بالانس خاک (7بردار

)شکل مناسب و درست بالانس با خاک (8بردار

زمین روی کار )شکلهنگام شور ناهموار زمین8های مانند هیچ(، کشت قابل وقتهای

نمیزمین دقیقی باشند.های دستگاه اتوماتیک حالت در کردن بالانس برای تواند

می علتاین به باشد.تواند خاک خلوص شرایط و ناهمواری
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می اوقات گاهی پاسخهمچنین باعث باشد.تواند اهداف نادرست شناسایی و غلط های

می زمین بالانس فاز وضعیت این ازدر بیشتر که وقتی کند تغییر باشد.3تواند درجه

دهی انجام زیر شرح به را زمین بالانس روش سپس هستید، روبرو مشکل این با د:اگر

عرض به تمیز زمین تیکه دستیسانتی61یک به را بالانس حالت کنید، پیدا متر

عرض با را افقی سریع جستجوی یک و دهید ارتفاعسانتی11تغییر و 3ـ1متر

راسانتی مستقیم خط یک نمایش صفحه روی در شما دهید، انجام زمین سطح از متر

آنج در باشد داشته پرش خط )اگر دید اگرخواهید صورت، این در دارد(. وجود فلز ا

صفحه روی خاک خط و شنید خواهید را وزوز صدای یک شما باشد، اشتباه بالانس

بود. نخواهد دیگرافقی نمایش

فشاروکلیدهای شوند ناپدید وزوز صدای و افقی خط که زمانی تا را

است. شده تنظیم زمین برای خوبی به حالا شما دستگاه دهید.

عمیقبرا کمی اهداف شناسایی سکهی مثل )کتریتر بزرگ مس و نقره دیگرهای و ها

بالانس شدن آماده از بعد البته هست، امکان این بالا( رسانایی با فلزی بزرگ قطعات

از را زمین بالانس نقطه و بالانس دستی حالت کردن وارد برای زمین، تا-0اتوماتیک

اتومات-1 بالانس مرجع نقطه بالانساز نقطه که باشید داشته توجه کنید. تنظیم یک

احتمال شود تنظیم منفی که هنگامی شود. تنظیم باید مثبت یا باشد منفی چه زمین

شود. پایین و بالا زمین یا گیاهان روی لوپ که زمانی کاذب، مثبت پاسخ
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سکه به حساسیت دادن دست از احتمال شود تنظیم مثبت روی که هایهنگامی

میبزر مس و نقره بهگ یا دیدن غیرقابل آنها دو هر که شناساییباشد، آهن عنوان

شوند.می

می شما نشد پیدا هم تمیز زمین تیکه یک حتی یکاگر خاک از مقداری توانید

( بردارید را یک1/0تا0قسمت داخل را آن و بردارید را آن فلزی اشیاء کیلوگرم(،

حالا بریزید. راحتی برای یاکیسه بوته یک مقابل را لوپ سطح و آورده بالا را دستگاه

ارتفاع در حداقل خاک31-41درخت کیسه داشتن دست در با دارید. نگه سانتیمتر

می شما کلیدحالا تاتوانید و داده فشار را زمین سپس3بالانس کنید شمارش

)از کنید. نزدیک شناختن برای لوپ به را خاک کیسه آهسته و 31ـ41فاصلهآرام

حاضرسانتی حال در اما نرمال، حالت در زمین روی خودکار بالانس انجام )مانند متر(

هستید( بالعکس و لوپ جلوی خاک دادن حرکت حال در شما

بالانس انجام برای که آنجا از نیست. مطلوب زمین روی بر حفاری خاک دادن قرار

د فلز وجود علت به نبوده، میسر گذشته در خاکزمین کیسه دادن قرار و زمین اخل

شود. زمین بالانس شدن نادرست باعث است ممکن زمین روی بر

بالانستوجه! و کوارتز( ماسه )مانند باشد کوچک خیلی زمین از دریافتی سیگنال اگر

می سپس نشد فراهم قرمزخودکار آجر یا شده اکسید آهن تیکه یک توسط توانید

این دهید. انجام را میبالانس بالانسها دستورالعمل شما و باشند زمین روی توانند

نیز هوا تست برای بالانس دستورالعمل از استفاده با اصل در دهید. انجام را خودکار
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می راکار بالانس نقطه شما است ممکن و اگر1یا0کند کنید تنظیم منفی درجه

سریع خیلی تغییرات کنید. کاوش را بزرگ اشیاء شما میقراره دقتدما بر تواند

نادرست و کرده تغییر تغییراتی چنین با است ممکن بالانس بگذارد، تأثیر لوپ بالانس

کند. عمل

و برده سرد شرایط یک به گرم ماشین یک داخل از را دستگاه شما اگر دلیل همین به

بر بالانس بار دو یا یک به نیاز پاییز( اواخر و بهار )اوایل کنید کار به ایشروع

می محیط با ازهماهنگی بیشتر یا دما بزرگ تغییرات مورد در درجه01باشد.

نرمال هوای یک با مقایسه )در می11سانتیگراد توصیه ما سانتیگراد( کهدرجه کنیم

محیط با هماهنگی بار چند یا یک انجام برای را لوپ و الکترونیکی یونیت یا ماژول

قسمت به کنید )نگاه کنید. لوپ(.آماده تعویض

می شور آب که دریا ساحل در کار زمان خاکدر در همچنین و باباشد آلوده های

می توصیه بالا رسانایی و (Economy Mode)هدایت اکونومی حالت از دقتشود برای

(Sensivity) حساسیت کاهش اوقات گاهی شود. استفاده زمین بالانس باعثبیشتر

دقیقمی زمین بالانس که سواحل.شود در خصوصاً باشد. تر

به خاص، موارد لوپدر تعویض از بعد مثال رویعنوان کردن بالانس برای تلاش یا و ها

اتوماتیک بالانس حالت از نتوانید شما که دهد رخ وضعیتی است ممکن فلزی، اشیاء

کنید. استفاده زمین

حالت از فاز بردار فعلی مقدار که است این دلیل به اتفاق میاین خارج شودقفل

قابل تغییر محیط()مانند دمای در توجهی
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می برایشما کنید، حل دستی حالت در کردن بالانس وسیله به را مشکل این توانید

کلید هستید اتوماتیک بالانس حالت در که حالی در کار این راانجام دکمه این

دکمه از کنید استفاده و گیرد قرار دستی حالت در تا داده وهایفشار

افقی جهت در دقیق طور به که راست به چپ از زمین سیگنال از بردار گرفتن برای

می خواهدحرکت عمل نرمال طور به بالانس عملکرد آن از پس کنید. استفاده کند،

کرد.

ب جستجو حالت و تفکیک:تنظیمات ا

دیگر و است اشیاء انواع به مطمئن دادن پاسخ برای دستگاه این توانایی تفکیک، حالت

می نادیده را میاشیاء حذف و میگیرد شما مثال، عنوان به راکند. دستگاه توانید

را مابقی و کند شناسایی را )باارزش( غیرآهنی فلزات فقط که کنید تنظیم طوری

بعض در بگیرد. مینادیده اجازه شما به این موارد، افزایشی را راحت جستجوی که دهد

احتمال تفکیک حالت در حد از بیش و زیاد استفاده که باشید آگاه حال هر به دهید.

می زیاد را ارزش با فلزات دادن دست از هنگامیریسک حالتکند، این شما انتخاب که

باشد. جستجو

بخش عرض و موقعیت به تفکیک است.محدوده شده تنظیم جستجو

منحنی که داد خواهد پاسخ اشیایی آن به فقط (Hodographs)فلزیاب زمان درهای

دارند. حرکت مرزی راست و چپ بخش میان
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مانندبه شما دستگاه نمایش صفحه روی غیرآهنی اشیای جستجوی برای مثال عنوان

باشد.8شکل باید

8شکل

کلید دادن میفشار اجازه کاربر حالتبه سریع تا فلزات All)دهد همه های

metay)(Discrimination) تفکیک برگردد.و عقب به دوباره و کرده انتخاب را

می نشان نمایش صفحه روی بر بخشی قراریک تفکیک تنظیمات در شما که دهد

دارید.

ناحیه در که اشیایی از دسته آن روی بر تنها صوتی پاسخ وجودیک سنج گراف خالی

می رخ میدارد قرار هاشورخورده محدوده در که اهدافی که حالی در پاسخدهد گیرند

نمی منتشر کنند.صوتی

کلید روی تفکیک حالت پیکربندی موقعیتبرای وسیله به حالا دهید، فشار را

لبه راست و میچپ جستجو بخش راهای تفکیک )سطح( نظر مورد منطقه توانید

کنید.ت نظیم

دارد. وجود جستجو بخش فعلی مقادیر صفحه راست سمت بالا و چپ سمت بالا در

دارند. قرار صفحه عمودی محور به نسبت انحراف درجه در اینها
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)شکل مستطیلی فریم توسط فعلی شده انتخاب مرزی است.01بخش شده برجسته )

)لبه مرزی بخش موقعیت تغییر برای جسـ کلیدهای از برایوتجوها( و

کلید از دیگری مرزی بخش کنید.تنظیم استفاده

01شکل

مرزهای اگر خاک، نفوذ به توجه با شد، گفته تفکیک حالت در قبلاً که همانطور ـ

دارد. وجود اشیاء دادن دست از ریسک شود، تنظیم باریک خیلی جستجو بخش

کلید تفکیک حالت از خروج دهید.برای فشار را

فلزات همه جستجوی «All metal»حالت

(All metal) فلزات همه جستجو حالت از استفاده میبا تفکیک حالت مخالف باشدکه

می کنیدشما شناسایی غیرآهنی یا باشند آهنی آنها چه را فلزی اشیاء همه توانید

می حالت باشد.کدام بهترین شخصی استفاده برای تواند

باید حال، این میبا تفکیک حالت در جستجو که داشت دستتوجه از باعث تواند

سیگنال برخی رویدادن خاک اثرات دلیل به این شود. باارزش اهداف از ضعیف های

می هدف شعاع با بردار میسیگنال باعث و لبهباشد از فراتر سیگنال که بردارشود های

برود. جستجو شعاع از
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(All met فلزات همه حالت بهمی(alمعایب آلوده مناطق در سخت کاوش شامل تواند

سیگنال و صداها از زیادی میزان باشد.دلیل آنجا از دریافتی های

حاشیه که آنجایی (All metal)از فلزات همه حالت بخش میهای باز اینکاملاً و باشد

سیگنال از است سنگممکن اصطلاح به که حد از بیش به نامیدههای گرم های

سیگنالمی اشیاء این با مواجهه در فلزیاب باشد. خودشود، از زیاد یا بالا منظم های

سنگ شهاب یافتن برای حالت این کرد. خواهد اینصادر شناسایی بود. خواهد مفید ها

میسنگ گرم VDIهای از بالایی میزان به کردن توجه وسیله به کشش(86+)تواند و

گیرد.سیگنال انجام ها

ای حاشیهاگر هستید، تفکیک حالت در که زمانی بیندازد دردسر به را شما بخشنها

86 از را تاخود فلزات86+ـ همه به شبیه بسیار عمل این کنید. تنظیم ترتیب به

(All metal)سنگ حذف باعث و شده میپذیرفته گرم ممکنهای همچنین شما شود.

(Disc) الگوی یا الگوریتم لغو از )صفحهسنگتفکیکاست کنید. استفاده گرم های

01)

استاتیکحالت دینامیک(Static)های :(Dynamic)و

حالت از دینامیک حالت میـ فلزیاب این در کاوش اصلی شدههای مشخص باشد.

زمین شرایط در کند نسبتاً تغییرات به مداوم طور به پردازنده حالت این در که است

می درتنظیم بنابراین کهشود. زمانی فقط شما دلخواه اهداف به دستگاه حالت، این

می حرکت میلوپ پاسخ ازکند پس باشد ثابت فلزی جسم یک روی لوپ اگر دهد.
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می ناپدید صدا میمدتی شما دستگاه حالت اولین حالت، این کهشود. زمانی هر باشد

می روشن را دستگاه کنید.شما

به بیشتر استاتیک حالت کمکـ میعنوان که زمانی برای رای هدف دقیق نقطه خواهید

می استفاده کنید تنظیماتشناسایی هیچ حالت این در دینامیک حالت برخلاف شود.

جست یک برای بنابراین و ندارد وجود نمیوثابتی استفاده طولانی برایجوی شود

جست حالت از دستگاه استاتیکوتغییر حالت به اولیه لیدک(Pin point)جوی

عبارت نمایش صفحه راست قسمت در که دهید فشار در«C»را و شد خواهد ظاهر

بهره مقدار چپ وسیلهسمت به پارامتر این تغییر قابلیت با استاتیک حالت برای برداری

کلیدهای از میواستفاده استفاده باشد.قابل

شرایط00)شکل در استاتیک حالت آوردن دست به برای شرایط( به نیاز آزمایشگاهی

تغییراتویژه و منطقه زمین، عوارض قبیل از عواملی به پارامتر این انتخاب است. ای

می توصیه ما دارد، بستگی غیره و مقادیردما از کنید.6ـ7کنیم شروع
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:01شکل

(Pinpoint) استاتیک حالت شد، گفته قبلاً که دقیقهمانطور کردن مشخص برای

می استفاده هدف ازنقطه استفاده چگونگی و حالت این عملکرد برای دهید اجازه شود.

کنیم. تمرین کمی آن

که دارد را کار این ارزش آیا که استاتیک حالت از استفاده شی، یک کردن پیدا از بعد

ح تا است دقیق هدف را-نقطه لوپ کار، این انجام برای کنیم. مرکزفاری از تقریباً

A )خط راست یا چپ طرف هر به حالت01شکلهدف سپس دهید. حرکت )

(PinPoint) کنید.استاتیک روشن را

می ثابت زمین و لوپ بین فاصله که حالی در دقیقاً است ممکن که بههمانطور باشد،

کنید. کاوش را هدف و کرده حرکت عقب سمت

A خط میزانروی که جایی را هدف میمحل افزایش سپسصدا کنید. مشخص یابد

A )خط کاوش حرکت اولیه جهت بر عمود هدف، از دور را درلوپ جلو سمت به )

(B) خط این دهید.طول حرکت
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مختصات طریق از که باشد طوری باید جهت این در لوپ با کردن ردیابی دوباره این

کاوش کنید. فعال را استاتیک حالت دوباره کند. عبور دقتاصلی با خط طول در را

دهید. انجام زمین و لوپ بین حداقل فاصله داشتن نگه در زیاد

B خط روی صداها فرکانس حداکثر از شده ثبت رامختصات هدف دقیق نقطه ،

می کلیدمشخص دوباره دینامیک حالت به برگشت برای دهید.کند. فشار را

توربو «TURBO»حالت

جر یک در لوپ توربو حالت میدر عمل شده اعمال القایی شمایان به حالت این کند.

می زمانیامکان کنید کمک آن بهبود به و دهید افزایش را دستگاه حساسیت که دهد

زیادی حد تا توربو حالت توجه! دارد. وجود خارجی الکترومغناطیسی امواج تداخل که

می افزایش را فعلی بهمصرف و افزایشدهد بعنوان مصرف میدهنده عمل کنداتری

می کم باتری شود(.)عمر

کلید توربو حالت از برگشتن یا کردن انتخاب حالتبرای در که حالی در

تنظیمات از باشید مطمئن که است ضروری این کنید. استفاده هستید جستجو

ST,RT و نمیحساسیت دیده نمایش، صفحه در که ولوم دادهو )نمایش شود

شوند(.نمی

اقت «Economy»صادیحالت



3۱

می عمل القایی جریان حداقل در لوپ حالت این میدر اجازه حالت این تاکند. دهد

و کنارساحل( )مثل زیاد شوری و آلودگی با خاک در را خود جستجوی راحتی به شما

مکان در خاکیا با سنگهایی و )مگنتها آهندار دهید.های انجام دار(

(Economy) اقتصادی حالت به کردن عوض از پس میتوجه! بالانستوصیه که شود

کنید. تنظیم مجدداً را زمین

بزرگبه سکه یک هوا، تست در حالت این در تشخیص محدوده برای مرجع، عنوان

cm تا را 43cmمسی حدود را پنی کوچک سکه یک 31DDو لوپ بافرکانس01با

KHZ7-1/6شنا میکیلوهرتز کند.سایی

(Economy) حالت این در باتری مصرف چشمگیر کاهش به توجه میبا باشما توانید

تا شارژ کاملاً کنید.41باتری کاوش ساعت

منوی طریق از توربو به حالت تنظیمات«Extras»تعویض بخش ،«Extra»انجام

کنید(می نگاه را )پایین شود

الگوریتم :"S"حالت

م تجربه، میبراساس فلزیابا اکثر که بهدانیم آهنی تخت اشیاء به غیرآهنیها عنوان

می نشان Sواکنش الگوریتم مشکل، این حل به کمک برای بهدهند. کمک برای

می قرار استفاده مورد اهداف این درست گیرد.شناسایی

است صاف و تخت آهنی کوچک اشیاء شناسایی در الگوریتم این از استفاده مؤثرترین

بطری01) فلزی درب مثل مقطع( سطح مربع قطعهسانتیمتر حلبیها، زده زنگ های

بزرگ سیگنال میزان که غیره، ازو دارند.01تر را
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آن و بالا( )تون داد تشخیص مشکوک غیرآهنی سیگنال یک با را شی یک دستگاه اگر

از بیش سیگنالش 01Sمیزان الگوریتم از جا این در باشد، اینبراداشته شناسایی ی

بگیرید. کمک اهداف نوع

که وقتی نیست پایین تون منظم سیگنال یک برای الگوریتم این از استفاده به نیازی

همیشه را هدف سیگنال میزان سطح که باشید داشته یاد به است. آهن مشخصه هدف

کنید. نظارت

جست برای حالت این که است ذکر به نمیلازم اعمال عمومی فقطشودوجوی بلکه ،

حفاری به تصمیم آیا اینکه و داده پاسخ که غیرآهنی فلز نوع کشف به کمک برای

الگوریتم نه. یا شود گرفته گراف«S»کردن نمایشگر روی بر تأثیری هیچ سنجعملاً

زمین سطح افزایش هنگام که است ذکر به لازم همچنین ندارد. غیرآهنی اهداف برای

ا کارایی آهنی، اجسام Sاز میلگوریتم کلیدکاهش از حالت، این به تغییر برای یابد.

RT حساسیت پارامترهای مقدار کنید، دادهSTواستفاده نمایش باید ولوم و

شود.

کلید دوباره اصلی جستجوی حالت به بازگشت دهید.برای فشار را

چندگانه: فرکانس

علاقه است ممکن فلزیابشما از بیشتر دانستن به شدهمند ساخته دنیا در که اندهایی

به باشید، آنها حساسیت مقایسه mmبرای قطر به برنجی صفحه یک مثال: 11عنوان
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mmمیلی قطر به مسی صفحه یک و قطرمیلی11متر نظر از دومی اینکه با متر،

میبزرگ کمتر آن حساسیت ولی است باشد.تر

)سکه کوچک اهداف که بدانید میهمچنین شناسایی بهتر فرکانسها( در هایشوند

هدف هر خاص، فیزیکی قوانین به توجه با که است این واقعیت لوپ. بالاتر القایی

می حساسیت بیشترین به آن در که دارد را خود بهینه فرکانس رسد.کلاس

سا از خیلی مؤثرتر و بهتر کاوش منظور فلزیابزندهبه باها حالت4یا1،3هایی

می SignumMFTفرکانس دستگاه میسازند. را اجازه این شما لوپبه با که هاییدهد

فرکانس ازبا مخلتف قبول31تا0های قابل حساسیت بنابراین کنید، کاوش کیلوهرتز

دارد. را اهداف انواع اکثر برای ثابتی

می فلزیاب بهاین )لوپتواند شود:سنسورهای مجهز زیر ها(

   ́́             ́́      ́́             ,

   ́́             ́́           .

می چیزی دستورالعملچه کاریتواند فرکانس با لوپ یک انتخاب برای عملی های

لوپ باشد؟ می3متفاوت را زبالهکیلوهتز بدون مناطق در موفقیت با فلزیتوان های

کرد. استفاده جنگی ضایعات همچنین و غیرآهنی و آهنی فلزات کاوش برای

می7لوپ جهانی فرکانس که خواستهکیلوهرتز از وسیعی طیف برای استفادهباشد ها

میمی شما سکهشود. کاوش برای مثلتوانید جنگی ضایعات و متوسط و کوچک های

بپوکه فرکانس این کنید. استفاده لوپ این از میها مناسب زمین شناسایی باشد.رای
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سکه04لوپ برای شده بهینه فرکانس ـ خصوصاًکیلوهرتز متوسط و کوچک های

انتخاب بهترین فرکانس این است. استفاده قابل باشد قفل لبه روی دومی که زمانی

است. ساحل در کاوش برای

پارامتر (Parameter Menu)منوی

کلید دادن فشار وسیله خواهیدبه دسترسی اضافی پارامتر تعدادی به شما

می تقسیم گروه سه به که )شکلداشت (.03شوند

دکمه از استفاده وسیله به برنامه یا منو انجامووهایحرکت

گیرد.می

03شکل

نشان را کاربر برنامه هست، صفحه راست سمت گوشه بالای قسمت در که عددی

شمارهمی ددهد که میای ویرایش حال در حاضر حال ]ر [0باشد.

(Seurch options)گزینه جستجو: های

Conv.Search[Normal.(Normal),MM(metal trash), AF1(filtering 

algoritm) AF2,AF3]
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گزینه سطوحاین تحت زیر، نرمال شرایط تحت دستگاه عملکرد کردن بهینه برای ها

زباله از منطقمختلفی در سطحی تداخلهای مختلف مقادیر تحت و کاوش ه

میمیدان الکترومغناطیس باشد.های

زباله با فلزیمناطق اشیاء بین فاصله که است جایی کاوش، منطقه سطحی های

)میخ باشد.کوچک لوپ قطر دوم یک ها(

(MM) گزینه از مناطق این در کار توصیهبرای ما صورت این غیر در کنید، استفاده

(Normal)می نرمال حالت از که کنید.کنیم استفاده

(MM) میحالت سیگنال،مشخص پردازش برای سریع الگوریتم یک وسیله به شود

حدود اینجا در می31اگرچه دست از را اسمی حساسیت دهیم.%

زمین در جستجو وهنگام بلند گیاهی پوشش با زمینهایی در بایا شده شخم های

اجتناب لوپ شدن پایین و بالا ناهموار میسطوح اتفاق و است افتد.ناپذیر

می توصیه وضعیت این جستدر حالت از که استفادهAF3, AF2, AF1جویوشود

که جایی می«AF»شود، سیگنالنشان برای اضافی فیلتر الگوریتم یک وجود دهد

حالت این مهمچنین میدانیها تداخل از بالایی سطح با مناطقی در هایتوانند

بعضی که باشید داشته خاطر به باید را این حال هر به شود. استفاده الکترومغناطیس

(AF) حالت کدام اینکه کند. کم را دستگاه پردازش سرعت ممکنه است،فیلترها بهتر

آزمایش دارد.به بستگی شما محلی منطقه در کاربرد های

DHR(Discrimination of hot rocks) (on/off)سنگ مثل)تفکیک گرم های

ها(سنگشهاب
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(ST) کانال در صدا پاسخ کردن مهار در توانایی شامل گزینه سنگاین گرمبرای های

(HR)میمی ما سنگباشد. این بهتوانیم را سنگها زیادعنوان مقدار با هایی

کنیم. توصیف مغناطیس

دلیل سنگویژگیبه نوع این فیزیکی اغلبهای آنها، با لوپ متقابل اثر و ها

گیجعکس لوپ سکهالعمل با و است گرفتهکننده اشتباه مس و نقره بزرگ های

میمی کمک پاسخ از نوع دو این بین تشخیص به الگوریتم این پاسخشوند. و کند

سنگ از میصوتی حذف را گرم کند.های

مبه اختیاری نرمیصورت DHRتوان کرد. خاموش را نمایشافزار صفحه در گرفته قرار

شکل HR»(Battery)»به باتری علامت زیر راست سمت بالا گوشه قسمت در

RT کانال در اینها به است.واکنش خاموش اینکه با است باقی هنوز

توجه!

برنامه در می(MM1),(MMz)هایالگوریتم خاموش اتوماتیک شود.بصورت

(AGT) خودکار؛ ردیابی ]سرعت .off/1…6]

می امکان شما به گزینه رااین آن و کنید تنظیم را ردیابی خودکار سرعت که دهد

نشود.( گرفته اشتباه زمین روی بر بالانس )با کنید. محدود

می اجازه خودکار بهردیابی دستگاه شوریدهد و دما آرام تغییرات به خودکار طور

تنظیم کردنخاک بالانس روش جایگزین نباید عمل این که شود توجه باید گردد.

می تنظیم کم مقادیر در را خاک بالانس فقط و شود کاوشزمین که زمانی در کند

کنید.می
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(APB) ممکنه گرم( سنگ تیکه یک یا فلزات خرده از زیادی )مقادیر موارد بعضی در

بای شرایط این در نکند. کار مناسب طور کنید.(APB)دبه غیرفعال را

برایتوجه! است نگرفته قرار استفاده مورد طولانی زمان مدت برای دستگاه اگر

(APB) صحیح دهید.عملکرد انجام را زمین بالانس که است نیاز

Gain(1…10):(RT) واقعی زمان در دستگاه حساسیت تنظیم برای پارامتر واین

کانال اسشناسایی زمان همان در میها میتفاده توصیه موارد بیشتر در اینشود. کنیم

از بیشتر برای می7مقادیر کمتر مقدار نشود. بهتنظیم باشد. مفیدتر مثالتواند عنوان

می استفاده نیستند آلوده مناطق در و ندارند زیادی عمق که بزرگی اشیاء شود.برای

Shift frequency[-5… the central frequencyncy of device+5):)

می تنظیم را فرکانس عملکرد تغییرات پارامتر متقابلاین تأثیر کاهش برای و کند

میدستگاه استفاده دارند قرار یکدیگر مجاورت در که پارامتر،هایی این تنظیم با شود.

می کاربران دستگاه یا ابزار دو هر ودر یابند دست یکدیگر در نفوذ حداقل به توانند

کار وراحتی حساسیت از توجهی قابل دادن دست از بدون نزدیک فاصله در هم با

بخشند. بهبود را شناسایی

می توصیه یکدیگر، نزدیکی در متقابل نفوذ از مؤثرتری کردن خنثی کهبرای شود

دهید.فرکانس گسترش را خود دستگاه عملیاتی های

نزد این در عملیاتی ابزار که باشید داشته یاد به میهمیشه قابلیکی طور به تواند

فرکانس بین اختلاف سطح است بهتر بگذارد. تأثیر کاهش عمق کاهش در هایتوجهی



3۹

دستگاه بین فاصله تنظیم وسیله به و کنید انتخاب را حساسیتعملی و تست و ها

کنید.دستگاه آزمایش را ها

فلزیاب که باشید داشته یاد ببه که بگیرند قرار صفحه همان در نسبیها موقعیت ه

جست طول در آنها دارد.وواقعی بستگی جو

بالانس دستورالعمل که باشید داشته یاد به دستگاه فرکانس تغییر تنظیم از پس توجه!

دهید. انجام را زمین

(Display Setting) نمایش: صفحه تنظیمات

پس مینور اجازه شما به نوزمینه: دهید. تغییر را صفحه روشنایی که سمتدهد کم ر

پس نور کامل خاتمه به مربوط شاخص سطحچپ که باشید داشته یاد به است، زمینه

پس نور میبالای باتری عمر کاهش باعث شود.زمینه

می تنظیم را صفحه کنتراست نظر مورد سطح کند.کنتراست:

1…4[ کردن گزینهذخیره می[: اجازه که ازای را نمایش صفحه تا ذخیره4تا0دهد

عکس همزمان طور به گرافکنید گرافهای نمایش را. استسنج ممکن چندگانه سنج

از اسکن که حالی در هدف همان از پاسخ وتحلیل تجزیه در مثال، برای باشد، مفید

است. مختلف زوایای و جهات

Zoom Ws (Zoom weak signals)[1:2/1:4/1:7]:

قابلیت افزایش برای گزینه گراین شناسایی میافهای بصری گزینهسنج این باشد.

گراف ضعیف سیگنال سایز افزایش اندازهسنجبرای توسط سیگنال سطح ارزیابی و ها

گراف میعکس اجازه شما به را دهد.سنج
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1:2 مقیاس منظور این میبه شما و کنید تنظیم سطحرا ارزیابی برای توانید

وسیلهسیگنال به وسیعی محدوده یک در پایین مقیاسگرافها دهید. افزایش سنج

می1:7 سایزشما وسیله به وسیعی محدوده یک در سیگنال سطوح ارزیابی برای توانید

دهید. انجام ترتیب به عکس

(Soundsetting) صدا: تنظیمات

صدا اینجا(RT/RT-M/RTL-ST/RT-ST/ST-P)حالت دارد.1در وجود صدا حالت

(RT).هستند منطبق هم با لوپ حرکت با صدا خروجی حالت این در واقعی: زمان

می نزدیک هدف به لوپ که میهنگامی افزایش صدا دورشود که هنگامی و یابد

میمی کم صدا میشود اجازه نمایش صفحه از نوع این بدونشود. عمق حداکثر تا دهد

تشخ تون( تک اهداف )همه هدف نوع صدا از نوع شود.هیچ داده یص

RTاستفاده مورد هستید عمیق اهداف کاوش دنبال به که هنگامی واقعی زمان یا .

می بهقرار نظامی.گیرد اهداف کاوش برای مثال عنوان

(RTM)تک کاوش حالت این فرکانسه: چند ـ واقعی یازمان تون همراه به کانال

ID حالتمیصدای دیگر از این متفاوتباشد. صوتی STهای کانال در که هست

نمی میاستفاده ما بهشود. را این (Threshold)توانیم آستانه شناسه نظرعنوان در

بگیریم.

(RT) حالت در صوتی میپاسخ کاوش که هنگامی می. و بیشتریکنیم اطلاعات تواند

حالت در است ممکن و دهد، ارائه را هدف STاز درهای خصوصاً باشد دسترس در هم
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محیطبرخی توناز تعداد هستند. غنی هدف نظر از که میهایی در No.of)ها تواند

Tones)شود.4تا1از تنظیم

RT-STاز صدا نشانه صدا. تنظیمات برای شده فراهم این کوتاه(: تون ـ واقعی )زمان

می اتفاق مرحله دو در شی مییک نظر به (RT)افتد. واقعی صدای که تونرسد یک با

RT تون آستانه شی شدن مشخص از پس سپس، و میمتوسط بهجایگزین شود

(ST) کوتاه تون میوسیله تون زمان مدت و مناسب فرکانس یک ازبا استفاده با تواند

(DurationST).کند تغییر

RTL-STRT یا کوتاه( تون ـ آستانه از قبل واقعی از)زمان :Thresholdقبل

با نشانRT-STهمراه حالت میاین صدا از دیگری اصلی نوع باشد.دهنده

از صدایRT-STمتفاوت هنگامی که واقعیت این وسیله به شده مشخص تنظیم، این

STمی RTتولید صدای میشود بین رود.از

کاوش که هنگامی صدا حد از بیش شدن زیاد با کاربر به کرد خواهد کمک تنظیم این

با منطقه یک میزبالهدر انجام زیاد اهداف یا زیاد گیرد.های

ST-Pصدایی(:)تون چند کوتاه های

به دارد. زمان یک در را بالا تون و پایین تون دو هر گرفتن هنگامیتوانایی مثال، عنوان

می گرفته آهنی صاف کوچک اهداف از سیگنال یک نوشابه،که شیشه )درب شود.

ورقه ریز صاف(قطعات فلزی های

تون تون(2,3,4,5)هاتعداد تعداد صداها، شناسایی برای کنید.: تنظیم را ها
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LT Boundaryتون برای این)مرزی )آهن(: پایین میهای اجازه کاربر به دهدگزینه

تون برای مرز کردن تنظیم خاکبرای که مناطقی در پایین. وهای معدنی های

میخ با مناطقی کوچکهمچنین طلای مانند اهدافی دارد، وجود آهنی کوچک های

VDIکم با اهداف دیگر و بزرگعمق یا متوسط سایز با میآهنی همچنینرا و گیرند

VDI میمحدوده را گیرند.فویل

داخل در کاملاً همچنین و گرفت قرار نخواهند آهن محدوده در کامل طور به اینها

به بود. نخواهند هم فویل شکلمحدوده آهنی اهداف مثال میخعنوان قبیل از هایدار

شکل VDIآهنی بردار یک داشت-41تا-41ازدار خواهند VDIرا بردار هم فویل .

VDI یک با اهدافی بنابراین داشت. خواهد مشکوکبه1تا31ازصفر اهداف عنوان

می گرفته نظر جستدر مورد که زمانی و میوشوند قرار جواهراتجو و طلا گیرند

سکه یا و است.کوچک باقیمانده داخل در کوچک های

LT مرز که میزمانی تنظیم درا یاد به اهدافکنید که را واقعیت این باشید اشته

بروند. دست از احتمالاً شرایطی چنین در کاوش زمان در ارزشمند

گراف اگر حتی کردید، دریافت خوب تون یک اگر دهدبنابراین نشان را حلقه یک سنج

اطمینان می81یا ما میدرصد غیرآهنی فلز هدف این که بگیم باشد.توانیم

با همراه تنظیم جستاین حالت تفکیک MMومیزان میجوی شانسافزایش و یابد

دست از را شده ترکیب آهن با که غیرآهنی هدف یک دادن دست از برای شما

داد. نخواهید

LT مرز تنظیم تونبرای پاییناز کنید.های استفاده است، مناسب که تر
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جست یک شما مکاناگر در را یاوجویی متوسط آهنی اهداف که استهایی بزرگ

می قدیمی( اقلام و )چاقو دهید باشد.انجام جالب تواند

می آنشما در که جایی بخش مرز به کنید نزدیک را غیرآهنی فلزات تون توانید

در بزرگ آهنی اهداف می-41اکثریت داده -نشان ( است(.50شوند. ممکن حداکثر

Volume Ws[Volume of weak Signals 1-9]:

پ این میتنظیم اجازه شما به STارامتر صدای حجم که سیگنالدهد رااز ضعیف های

کوچک مقادیر دهید. تغییر عمیق و کوچک اهداف میاز پارامتر این از سطحتر تواند

گسترده محدوده یک برای سیگنال هرحجم در کند. کنترل را هدف عمق از ای

سیگنال پایین بسیار تنظیمات در اصورت، یا کوچک میهای عمیق بسیار تواندشیاء

باشند. آرام خیلی

کم و عمیق اهداف بین ولوم سطح اختلاف بالا خیلی میتنظیمات کاهش را دهد.عمق

به پارامتر این حجم اولویتبنابراین، به و است شده انتخاب آزمایشی هایصورت

برمی کاربر گردد.شخص

Volume LT[1-9]اهداف صدای پارامتر، این تنظیم :LT مرز تنظیمات داخل را

می انجام کاهش)آهن( را صدا حجم که است مفید آهن وجود بدلیل اوقات گاهی دهد.

راحت جستجوی منظور به را صدا حتی یا پارامتردهیم مقدار این کنیم. خاموش تر

Fe ولوم مقدار است. شده انتخاب کاربر شخصی اولویت آهنی9-براساس اشیاء برای را

غیرآهنی کنید.و تنظیم



44

www.gajiab.com

کم یا بزرگ اهداف وجود علت به الکترونیکی مدار به اضافی بار فشار مورد دردر عمق

می منتشر وتصویری صوتی زیاد صدای دستگاه لوپ، کند.زیر

اضافی: (ADD.menu)منوی

می اصلی منوی بر اضافه منوی یک منو، گزینهاین که گسترشباشد، را زیر های

گزینهقابلیتدهد،می و صدا گزینههای نیز و نمایش صفحه تنظیمهای برای ای

به ورود برای خاک برای بالانس نگهکلید"Sub-menu"خودکار و داده فشار را

حرکت کلیدهایSub-menuدارید، وسیله ووبه منو یک انتخاب برای

کلید فشردن توسط منو آن به شدن میوارد حرکتانجام پارامترهایشود.

شده کلیدهایSub-menuانتخاب وسیله انتخابمیوبه برای و باشد

کلید از گزینه کنید.یک استفاده

کلیدهای از شده انتخاب پارامترهای مقدار تغییر ووبرای کنید استفاده

از خروج دهید.کلیدSub – menuبرای فشار را

(menu options)گزینه منو: :های

تون0 تنظیمات .(Border2,Border3,Border4,Freq.RT)RT های
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تون1 تنظیمات  (Freq.LT,Freq-2,Freq.3,Freq.4,Freq.5)STهای.

RT تون :تنظیمات

می منو این VDIدر صوتی مرزهای تونتوانید برای RTرا برایهای که کنید تنظیم

می مناسب شما خاص (Threshold)نیازهای آستانه فرکانس اینکه محض به راباشد.

بود. خواهد شنیدن قابل کنید تنظیم

می گستردهشما با کم صوتی محدوده تشخیصتوانید برای خاص نیاز تناسب به را ای

کنید. تنظیم

ST تون می:تنظیمات شما منو این فردر تونتوانید STکانس نیازهای تناسب به را

تون تعداد چه هر دهید. تغییر پایینخود بود خواهد بالاتر صدا گام باشد بیشتر ترینها

)مثل بالا رسانایی با فلزات به مربوط تون بالاترین که حالی در است آهن با مطابق تون

می مس( و نقره توطلا که زمانی باشید داشته نظر در لطفاً پایینSTنباشد. تریندر

RT کانال تون که کرد خواهد تغییر ازحد تنظیم )قابل است خود متمایز ارزش دارای

می توصیه تون( تنظیمات منوی تونطریق کنید سعی STشود همانهای برای را

به مشابه مقدار یا RTمقدار تون تنظیمعنوان است دومی از تشخیص غیرقابل که

نکنید.

دیگر: STتنظیمات زمان تونمدت مدت طول سطح پارامتر این در: شدید های

صدایحالت میST-RTL,ST-RTهای تنظیم بهرا مربوط چپ چپ موقعیت کند

میکوتاه تون زمان مدت باشد.ترین
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(Economy) اقتصادی ]حالت :on/offفعال را لوپ فعلی القای سطح پارامتر این ]

میمی اجازه شما به و تاکند بادهد متناسب باتری مصرف و حساسیت تنظیمات

جست فیلتروشرایط دهید. انجام را اجازهGS(OFF/1-20)جو شما به گزینه این

هدایتمی با خاک از ناشی که کاذب هشدارهای بردن بین از میزان سطح که دهد

)خاک کنید انتخاب را بالاست شورهالکتریکی غیره(های و دریا ساحل و زار

مو بهاین لوپضوع از استفاده هنگام در بزرگویژه در ́́    ́́    و́́   های

بالافرکانس ویژگی(20KHZ-14)های دلیل لوپبه این تعامل خاکهای با باها های

است. مهم بالا رسانایی

افزایش را کاوش راحتی کردن، فیلتر سطح میزان افزایش که است یادآوری به لازم

میمی اما شود.توانددهد بالا رسانایی با اهداف یا عمیق اهداف دادن دست از به منجر

آزمایش از یک هر برای باید فیلتر سطح همانطورمیزان شناسایی موقعیت خاص های

حالیکه در داریم نگه پایین امکان حد تا را تنظیم این و شود انتخاب است مطلوب که

جست سطح میوهنوز ثابت راحت باشد.جوی

MM کهمیزان اهدافی الگوریتم برای تنظیمات این است. نشده توصیف کامل طور به :

است. شده تنظیم دارند، فاصله هم به نزدیک

به است ممکن این 5ـ از فعلی تنظیم شود. تنظیم آزمایشگاهی میصورت شود.توصیه

EMI filterMMمی نظر به حال این با است. نشده توصیف کامل طور به که: رسد

باشد.خو توضیحی د

کاربر:برنامه های
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ذخیره و ویرایش توانایی دستگاه می4این فراهم را مستقل کاوش دربرنامه که کند،

می کاربر برنامه گزینههر از یک هر مقدار تعیین برای کند.تواند انتخاب را موجود های

برنامه بین تغییر کلیدبرای کاربر، برنامههای دهید، فشار شدهفعرا انتخاب لی

می داده نمایش صفحه راست سمت پایین گوشه شود.در

همه برای کارخانه شده تنظیم جدول4مقادیر در است:0برنامه شده داده نمایش

۲جدول

( )(4برنامه )(3برنامه )(۱برنامه تنظیمات(۲برنامه

01000101ST حساسیت

8877RT حساسیت

ولوم8888

توربوخاموشخاموشخاموشروشن حالت

AF1NORMMMAF2جستجو حالت

RT-STRT-STRT-STRT-STصدا حالت

DHRخاموشخاموشخاموشخاموش

1خاموشخاموشخاموش
AT )ردیابیسرعت

خودکار(

تقویت7777



4۹

انباشت3330

صفحه0:10:70:70:4 مقیاس

تون1111 هاتعداد

LTمرز-14-14-14-04

WSولوم8666

LTولوم8868

فرکانسمرکزمرکزمرکزمرکز تغییر

پستنظیمات: CTنور کنتراست و کنتراست جستجوبهزمینه، قابلیت با مستقیم طور

تحت دستگاه نمیاز قرار میتأثیر و اولویتگیرد براساس انتخابتواند کاربر خاص های

شود.

کرد: توجه مورد دو به باید حال، این با

این درغیر باشد، ضروری پسمگر نور تنظیم برای را بالا مقدار تنظیمصورت زمینه

باتری تنظیم بار یک با کار زمان است ممکن کار این انجام یابد.نکنید، کاهش ها

نمی توصیه همچنین STـ مدت طول پارامتر برای که بشود حد از بیش الامقدار

می کاوش آلوده مناطق در که هنگامی شود، اهدافیتنظیم دقیق تفکیک برای کنید،

هستند. هم به نزدیک که
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پیش میمقادیر ذخیره حافظه در پارامترها تمام برای کارخانه کاربرفرض و شود

ومی کنید روشن را دستگاه باید ابتدا کار این انجام برای بازگردد، آنها به همیشه تواند

کلیدهم دارید.زمان نگه را آن ملودی پایان تا و داشته نگه را

( کم0برنامه و راحت و آسان کاوش برای است.( شده طراحی عمق

( حساسیت1برنامه اما دارند خوبی پاسخ که بالا، آلودگی با مناطق در کاوش برای )

است. شده طراحی دارند کمتری

( برای3برنامه ترکیبات بهترین از است ترکیبی که است کاوش برای اصلی برنامه )

بالا. تقریباً حساسیت با راحت کاوش

( که4برنامه زمانی برای عمیقمی( کمی عمق در میخواهید کنید کاوش باتر باشد،

می کاهش را شناسایی راحت کاوش که باشید داشته یاد به حال، دلیلاین به دهد.

باتریویژگی برای مصرف زمان همچنین و دستگاه بههای بار یک از بیشتر1ـ3ها بار

شود.می

پیش تنظیمات که باشید داشته یاد مبه کارخانه بهفرض فقط اما نیستند، عنوانطلق

می ارائه شما کاوش به کمک برای شروع نقطه شوند.یک

آینده در که امیدواریم ما و کنید کرد،آزمایش خواهد کمک شما به نزدیک ای

میبرنامه ایجاد شما خود که مؤثری و راحت کنید.های

می تجربه ما که اطلاهمانطور بدون دارد، را حق این شرکت مقدارکنیم، قبلی، ع

دهد. تغییر را کارخانه تنظیمات
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حالت بین کردن عوض که است این مفید بسیار تمرین دسترسییک برای کاربر های

گزینه تغییرات میبه کاربر اختیار در منو در خوب،ها تغییرات این از نمونه یک باشد.

پس نور جفتنظیمات یک اینجا در کار این انجام برای است. برنامهزمینه از هایت

)وجست دارد وجود یکسان پس0و3/1و4جوی نور میزان در تفاوت فقط که زمینه(

برنامه از جفت )یک شمااست اگر این بر علاوه است( خاموش دیگری است، روشن ها

پس نور فعلی وضعیت در تغییر به رفتننیاز به نیاز بدون دهید، انجام بخواهد را زمینه

شم برای منو، میدر موجود نظر مورد تنظیم تغییرات باشد.ا

می فقط جستشما برنامه دهید.توانید تغییر را وجو

گراف از گرافاستفاده از استفاده مورد در قبلاً ما شناسایی: برای برایسنج سنج

گراف اما دادیم. توضیح اهداف دارد؟شناسایی کاربردی چه و هست چی سنج

تنها نه شده دریافت میسیگنال مشخص آن فاز و دامنه همبا این بلکه شود،

است.)گراف مقداری بردار یک سنج(

04شکل
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هدایت، مانند دارد. بستگی اشیاء الکترومغناطیس پارامترهای به فاز و دامنه

سیگنال ماهیت دقیق توصیف برای غیره. و شکل عمق، مغناطیسی، نفوذپذیری

اس دشوار خیلی شیء یک از شده ایندریافت با تأثیرگذار. عوامل انواع به توجه با ت،

پیش عمومی، الگوهای به کند اشاره آنها از برخی است ممکن کردیمحال اشاره ما تر

می مشخص آن فاز و دامنه توسط مقداری بردار یک سیگنال هرکه شما اگر شود.

متفاوت بردار این مقدار که است مشخص کنید، نزدیک لوپ به را فلزی خواهدجسم

شکل از بعضی مختصات صفحات از برخی روی بردار انتهای حلقهبود. )خطوط، وها ها

گراف اشکال این کرد. خواهد مشخص (Hodographs)غیره( میسنج شود.نامیده

گراف تحلیل و تجزیه باشید:هنگام داشته یاد به را کلی قاعده چند باید سنجی

گراف تاـ کوچک مغناطیسی اشیاء دارند.سنجی قرار چپ سمت مربع در متوسط

دارند( منفی بردار زاویه )یک

گراف قرارـ راست سمت مربع در بزرگ فرومغناطیسی اشیای و غیرآهنی اشیاء سنجی

مثبت(: بردار )زاویه دارند

شیب رو این از دارند بالاتری الکتریکی هدایت دارند، بزرگی سطح که اشیایی ـ

راستگراف سمت به باشد.میسنج

به دارند.ـ حلقه یک مشابه شکلی بزرگ و متوسط آهنی اشیاء قانون: یک عنوان

گراف میـ مستقیم عمدتاً غیرآهنی، فلزی اشیاء باشد.سنج

به دستگاه که هنگامی امتدادـ در بردار یک اصولاً باشد، شده بالانس مناسب طور

دارد. افقی محور
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گرافمثال از ازهایی بعضی )سنجی شکل در بنابراین04اشیاء است. شده داده نشان )

گراف موقعیت و شکل تحلیل و استتجزیه ممکن مختصات، صفحه امتداد در سنج

باشد. داشته وجود شیء نوع شناسایی احتمال از مطمئنی درجه

نمونه که است ذکر به گرافلازم ایدههای حالت در شده داده مقدارسنج و هستند آل

مو است.اثرات نشده گرفته نظر در زمین داخل معدنی اد

لوپ: تعویض

پیدا باشد فلز هرگونه از عاری که زمین از بخشی یک لوپ، تعویض از قبل توجه!

می کردن بالانس به نیاز لوپ تعویض از بعد زیرا باشد.کنید،

آجر تکه یک یا شده( اکسید )آهن فریت تکه یک از نشد، پیدا جایی همچنین اگر یا

میله دور به را سیم کنید، محکم میله روی بر را نظر مورد لوپ کنید. استفاده قرمز

کنید. متصل کنترل جعبه به را آن و بسته

فلزی اشیاء از دور و دارید، نگه زمین سطح از متر نیم فاصله در را دستگاه لوپ

کلید که حالی در کرده روشن را کلیددستگاه صفحه روی که داشته نگه را

نمایشمی صفحه و دهید فشار بایستد، دستگاه ملودی که زمانی تا را کلید این باشد.

می نشان را لوپ فرکانس مقدار لحظه یک دهد.برای

می شده داده نمایش دقیق فرکانس نرمتوجه! و لوپ به خیلی داشتهتواند بستگی افزار

به و میباشد محاسبه دستگاه توسط اتوماتیک بهصورت باشود. لوپ یک مثال عنوان

می7فرکانس تاکیلوهرتز باشد.11تواند متفاوت هرتز
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برمی بالانس حالت به خودکار طور به شما دستگاه این، از )شکلپس فراهم01گردد. )

کرده تعویض را لوپ قبلاً که جایی در را خودکار بالانس یک بهکنید کنید مراجعه اید.

بالا بخش در مربوطه (Ground Balance)پاراگراف زمین .نس

قطعه یک از کنید پیدا دستگاه کردن بالانس برای سالم جای یک نتوانستید مداوم اگر

دستورالعمل به کنید مراجعه کنید. استفاده قرمز آجر یا شده( اکسید )آهن فریت

قسمت به زمین»مربوط «.بالانس

کلید شدن خارج دستبرای دهید، فشار را بالانس حاضرحالت حال در شما گاه

می کار به آماده جدید لوپ باشد.با

جستروش و شناسایی جو:وهای

که حالی در دهید، حرکت زمین سطح بالای آرامی به را لوپ زمین کاوش هنگام

شدنسانتی1ـ3فاصله مهار نظر از فاصله این کنید. حفظ را زمین سطح از متر

این از و نفوذ برای زمین است.آلودگی مناسب فلزی اشیاء شناسایی برای رو
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بماند. ثابت زمین و لوپ بین فاصله که مهمه این کنید. اجتناب زمین با لوپ برخورد از

شکل مستقیم06)به تأثیر عملیات این کیفیت که باشید داشته خاطر به کنید( نگاه

می دلخواهتان اهداف درست شناسایی گذارد.بر

هیچ بههمچنین ناگهانی طور به را لوپ که نکنید سعی دهید.وقت حرکت افقی صورت

کردن اسکن برای مناسب میسانتی41ـ11سرعت ثانیه بر باشد.متر

باشد. داشته همپوشانی خود قبلی عبور با باید لوپ همون یا سنسور عبوری حرکت هر

اسکن از دباید شناسایی برای تکمیلی و اضافی هدفهای مرکز وسیله به شیء نوع قیق

کرد. استفاده

منطقه در دقت با کردن جارو حالت به را استلوپ موجود سیگنال بیشترین که ای

کنید. حفظ را زمین و لوپ بین فاصله که کنید سعی و دهید حرکت

اختلاف کمترین که باشد جهتی در باید لوپ با هدف کردن اسکن دلیل همین به

را زمین در بود.سطح خواهد حداقل خاک اثرات مورد این در دارد.



۹۹

جست لوپ که هنگامی میوـ برخورد شیء یک با یکجو داره امکان اینجا در کند،

بیفتد. اتفاق زیاد سرعت با تون انفجار چندین یا سیگنال تون انفجار حالت

کرد. توجه زیر موارد به باید بنابراین

ب تون تک یک به دستگاه که میهنگامی پاسخ قوی کوتاه سیگنالالای سطح و دهد

غیرآهنی هدف یک و نیست بزرگ زیاد هدف که است خوبی احتمال آن پایدار نسبتاً

از بیشتر عمقی در که می1طبیعی دارد قرار دستگاهسانتیمتر اگر دیگر سوی از باشد.

تونمجموعه از )معمولاًای قوی کوتاه کم3های اهداف پس بگیرد را داخلعم( و ق

)کوچک هستند بهم نزدیک ازمنطقه مقدارسانتی1تر همچنین سیگنال سطح متر(

بزرگ11 داد.یا خواهد نمایش را تر

نشان کوتاه صداهای دو از سری شیءیک یک لوپ زیر ناحیه در که است این دهنده

دارد. قرار اسکن طول در میخ( )شبیه شده پخش آهنی

عم خط امتداد در شیء توناگر یک دستگاه لوپ، زیر یا باشد شده واقع اسکن بر ود

می تولید تکی پایین فرکانس با کند.کوتاه

(DD) دی دابل لوپ باشید داشته توجه که است مهم الگویاین یک وسیله به

آن به نزدیک محدوده یا لوپ به نزدیک فلزی اشیاء که هنگامی شده مشخص پیچیده

بزرگ سیگنال )سطوح کنند کنش هم ازبر (.81تر

می تنظیم سطح یک در را لوپ ارتفاع هدف، شناسه تعیین برای وقتی کنیمبنابراین

از را قدرتمندی سیگنال تورب61تا31شدت حالت ازدر و حالت31تا01و در

گرفت. خواهد نرمال جستجوی



۹۶

اشیاء بالا به نزدیک محدوده در کنید سعی دهد، اجازه شرایط اگر دیگر، عبارت به

چالش از برخی مورد در ما دهید اجازه شوند. باشناسایی گرمسنگ»ها صحبت«های

VDI( 84+کنیم از بینبیشتر بهتر تمایز منظور به گسنگ»( نسبتاً«رمهای اشیاء و

VDI با غیرآهنی بزرگ محدودهصاف خیلی86+تا78بین ویژه تون یک از دستگاه ،+

می استفاده شده داده نشان معمول تون از متفاوت که اهدافمنظم مانند کند،

غیرآهنی.

می سیگنالاگر سنگخواهید تفکیکهای بخش مقدار شوند، حذف گرم راهای کننده

راس سمت لبه رویدر کنید.86ت تنظیم +

سنگ از شنیدن قابل صداهای که است معنی این به تأثیر بیشترین حال، این هایبا

DHR الگوریتم از استفاده وسیله به این و بروند بین از سنگگرم )تفکیک هایاست.

گرم(.

سنگ صوتی پاسخ که است این تفکیک تنظیمات از استفاده حذفریسک گرم های

شود.می

زوایهبا که زمین، داخل باارزش اهداف اثر به سنگتوجه به نزدیک آن گرمبرداری های

می آنها رفتن دست از احتمال باشد.است

(DHR) الگوریتم از استفاده با ارزش( با اهداف دادن دست )از خطر بیناین از عملاً

رود.می

می که فلزیابهمانطور برای خاص مشکلات از یکی ادانید، اشیاءهای شناسایی لقابی،

میله مثل آهنی صاف دربمسطح قوطیها/ استیل، میهای غیره و باشد.ها
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درب مانند فرومغناطیسی قوطیاشیاء آهنی، تقریباًهای قطر با اشیایی غیره، و ها

جریان از بهبزرگ شایانی و مقتضی استفاده خصوص این در گردابی، گستردههای طور

می هودوگراف شکلشوداز فرض08)به )با لوپ با اشیایی چنین تعامل در کنید( نگاه

بالای سیگنال سطح به11اینکه اشیایی چنین زمان منحنی بهباشد( قاعده یک عنوان

پخش صفحه اطراف اسکن جهت بر بنا یا و بوده حلقوی یا پیچیده طبیعی طور

تصویرشده سیگنال07اند. نوع این انتقال یکزمان از آهنیها کلاه آهنی/ بطری درب

می نشان دهد.را

معمولی عملکرد حالت

07عکس:

قوطی مثل استیل و آهنی اشیاء شناسایی برای مشکل حل کلاهکبرای و استیل های

می شما Sآهنی، الگوریتم از تشخیصتوانید مراحل زیادی مقدار به که کنید استفاده

ابعاد )تا کوچک صاف آهنی ساده(مترمیلی11و41اشیاء میرا پاسختر شما اگر کند.

Sسؤال الگوریتم از کردید، دریافت را شیء یک از یکبرانگیزی آیا اینکه بررسی جهت

نه یا است فلزی کنیددرب ساستفاده سطح که نکنید فراموش کنید.. نظارت را یگنال

S الگوریتم سیگنالاین سطح که مواقعی در است01تنها بالاتر مؤثربهیا صورت

دارد. کاربرد
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سؤال اشیاء نوع این توسطتحلیل زیادی چندان تلاش به و بوده ساده بسیار برانگیز

می پردازشگر توسط تشخیص اصلی مسئولیت ندارد، نیاز مثالکاربر ازباشد. هایی

درب برای Sهودوگراف الگوریتم وسیله به مشابه آهنی کلاه و قوطی تصویرهای در

است.08شماره شده داده نشان

08Sشکل الگوریتم حالت :

تصویر در که Sمی08همانگونه الگوریتم منحنی دید، میتوان تغییر سمتی یابد.به

:08شکل

قطر با مسی مترمیلی11سکه

S الگوریتم با

S الگوریتم بدون

شکلمثال در که اشیاء بعضی برای گراف دو هر از شده11تا11هایهایی داده نشان

است.
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قطر با مسی مترمیلی11سکه

هستند( یکسانی سطح در لوپ و )سکه

11شکل

)نازک( نقره سکه

هستند( یکسانی سطح در لوپ و )سکه

:10شکل

قطر با آهنی )دربمیلی11درب هستند(متر یکسانی سطح یک در لوپ و آهنی

11شکل

دارد. قرار اسکن جهت در موازی صورت به که میخ
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13شکل

دارد. قرار اسکن جهت عمودی جهت در میخ

14شکل

شماره تصویر در شده داده نشان راهودوگراف11مثال هم به نزدیک شیء دو های

می لوپنشان ابعاد ضدهد. به هودوگراف بستگیهای اشیاء بین فاصله و سایز ریب

دارد.

مسی دارند(میلی11سکه قرار صاف سطح یک در میخ و سکه لوپ، که )جایی متر

11شکل

لوپوجست با فلزی اشیای برای بزرگ.جو گردابی جریان های
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سکه مثال برای اشیاء از نوع نقرهاین و مسی بزرگ بزرگهای فلزی اشیای دیگر و ای

از بیشتر قطر با میمیلی41غیرآهنی ومتر لوپ بین مخصوص تعامل خاطر به باشند.

می مشکل کمی دچار تشخیص برای اشیاء از نوع اختلافاین خاطر به این شویم.

سیگنال و اشیاء این بردار زاویه بین کم میخیلی زمین باشد.های

قطر با مسی بزرگ مترمیی41سکه

داغسنگ های

زمینسیگنالبردار های

16شکل

AB تجسم بردار مفید قسمت Y)خطاین عمودی محور به است.چین(

کوچک زاویه اختلاف کمتریاین مفید بخش سکه، بردار و زمین سیگنال بردار بین تر

مهم واقعیت این است. کمتر وحساسیت سیگنال تصویر زاویهاز تفاوت که است ایتر

می کمتر داغ سنگ با )شکلشحتی یک16ود حتی موارد این در کنید( نگاه را

می زمین بالانس از جزئی نادرست بهتنظیم حساسیت دادن دست از به منجر تواند
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سنگسکه به آزاردهنده یا ناخواسته پاسخ یا و شود بزرگ نقره و مس یاهای داغ های

DHR الگوریتم از که صورتی در دهد نکنیم.گرم استفاده

داشته بهتوجه زمین، بالانس تنظیم هنگام که جنگلیباشید خاک روی بر مثال عنوان

زاویه سکهتفاوت سیگنال و سیگنال بین حدودای در نقره و مس بزرگ 7ـ8های

زاویه تفاوت زمان، همین در است. سنگدرجه بین تنهاای گرم یا داغ درجه4ـ1های

می اهدافی چنین مشکل شناسایی به منجر که د.شواست

توصیه برخی است ممکن فوق، موارد به توجه شود.با ارائه عملی های

دهید.0 انجام دقت با را زمین بالانس است ممکن که جایی تا ـ

زباله1 که مناطقی در AGTـ از ندارد وجود یا کم فلزی کنید.های استفاده

سنگ3 حضور در DHRـ الگوریتم از که هنگامی گرم، نمیهای بایدکنیاستفاده د

کار این با و برسانید حداقل به را تفکیک قسمت راست حاشیه یا لبه که کنید دقت

سکه نوع این دادن دست از کنید.ریسک کم را ها

را4 خاک فازبردار کنید سعی کنید.1ـ3ـ تنظیم ساعت جهت خلاف در درجه

بالانس روش کار این انجام دهید.برای انجام را زمین اتوماتیک

کل ویدسپس زمین دستی بالانس حالت به شدن وارد برای دهید فشار را

را بالانس مقدار کنید کلید1ـ3تنظیم دادن فشار وسیله به پاسخبار سپس و

نیازمند دستورالعمل این کنید. چک است تمیز اسکن منطقه که هنگامی را دستگاه

می خاک کردن اسکن برای بالایی باشد.دقت
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شناسایی مورد مثبتدر )STکانال کاذب کلیدهای دادن فشار وسیله به را فاز زاویه )

شوند. ناپدید کاملاً تا دهید کاهش

علف روی جستجو مرطوب)شبنم،هنگام سیگنالهای شدن زیاد هایباران(احتمال

ST کانال در کانالخطا در حساسیت مقادیر بالای تنظیم بواسطه اثر این دارد. وجود

STمایعاتمی و شبنم در الکتریکی ضعیف هدایت یک وجود بدلیل همچنین و باشد

می باشد.گیاهان

می را اثر کامل(این بطور زیادی)تقریباً لوپتاحد قراردادن بوسیله کرد حذف توان

کیسهداخل پلاستیکی)مثل محافظ غیره(.یک و همیشگی محافظ پلاستیکی، های

با مناطقی در جستجو مورد کانالزبالهدر حساسیت که است کافی سطحی فلزی های

ST.دهیم کاهش را

ازمثال بعضی با اهداف از مشترک:هایVDIهایی

VDI بخشاطلاعات بابرای اقتصادی7هایی حالت و توربو معمولی، حالت کیلوهرتز،

DHR و خاموش.خاموش

VDIهاعبارتردیف مقیاس

زمینسنگ0 داغ، بههای که نادرستهایی صورت

شده اند.پیکربندی

-86تا-88از

میخمیخ1 دیگر و کوچک، آهنیهای ضایعات و آهنی -71تا-86ازهای

نیزهمیخ3 متوسط، سخت کوچکهای -11تا-71ازهای
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نیزهمیخ4 متوسط، چاقوهای سخت، بزرگ صاف،های های

آهنی بزرگ نسبتاً اشیایی سایر و اسب نعل ـ قفل

-31تا-71از

آهنی1 روکش که آهنی کوچک اشیای بخش این در

می ودارند دارند نامنظم شکل که کوچکی اشیای باشند،

کم غیرآهنی صلیبآلیاژهای مانند نقرهرسانا ای،های

بودن پایین و بالا به خاص توجه طلا مارپیچ زنجیرهای

باشید. داشته بخش این در زمان منحنی

-01تا-31از

صلیب6 سربفویل، برنزی، کوچک ذراتهای ریز، های

صدفی روکش و طلا کوچک

+01تا-01از

نقرهصلیب7 کوچک رومی11های قطعات ،+04،+

نقرهسکه چکشهای کوچک سکهای شده، هایکاری

سکة04سنتی1نیکلی گلوله11پنی،11+، هایپنی،

سربی کوچک

تا01از +31+

کوچکنقرههایسکه8 طلایی47ای سلتی قطعات ،+

گلوله46+تا11 گلوله+، و سربی بزرگ وهای توپ های

مهره همچنین ورقغیره، سربی، آلومینیومی،های های

عیارحلقه با بزرگ طلایی 04های

تا31از +11+

رومانیایی8 روی64درهم پنی آمریکایی، مسی پنی تا11از+، +71+
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انگلیس پوند سکه امریکایی،

پنیسکه01 بزرگ، مسی سکههای بزرگ، ای نقره هایهای

پنی جورج، کینگ ویکتوریا،مسی دوره به مربوط های

سکه انگلیس، یک01پوند و نیم و ربع امریکا، سنتی

کلاه مانند کروی یا و وجهی دو آهنی اشیای مانند دلار،

شخم دستگاه آهنی، کلاهخود و غیایمنی و تبر رهزنی،

تا71از +86+

سنگ00 نامتعادل، وسیله یک از زمین داغواکنش های

مانند بالا رسانایی قابلیت با فلزی بزرگ اشیای مانند

سینیتشت آلومینیومی، نقرههای بزرگ ای،های

سنگسیگنال متفاوتند.های راک هات از داغ های

سیگنالسنگ اما هستند، کشیده اصولاً داغ هایهای

متمرکزاشیای کوچک نقطه یک در معمولاً فلزی

اند.شده

تا86از +81+

می که بخشهمانگونه در حتی دید، VDIتوان نیز،خوبهایی بیهوده اشیایی ما

بامی ما دلخواه بیشتر اشیای با بیهوده اشیای معمولاً که است آن علت بینیم،

شده مخلوط شبیه کاملاً VDIمشخصات که نکنید فراموش همچنین فقطاند، هدف

می درد به جاهایی در ابزارها دائمی وجود از مناطقی دردر فلزی اشیای که خورد

نباشد. آن نزدیک
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VDIبه بروز باعث طلایی حلقه یک زیر در آهن قطعه یک مثال، تا37نرمالعنوان +

یکمی11/08 شبیه ناگهان آن صدای است ممکن زمین، محدود حساسیت در و شود

VDI با زمین اعماق در مسی شما81،سکه دستگاه به منحصر حالت این باشد. +

دستگاه تمامی برای بلکه مینیست مدلی این اشد.بهای

اشیای که مناطقی در زمین نکردن یا کردن حفاری بر مبنی تضمینی هرگونه بنابراین

راحتبی بین توافق حقیقت در دارد وجود زیاد دادنارزش دست از برخلاف طلبی

می ارزش با میاشیایی کسی چه شماباشد. شاید کنید88داند حفاری را زمین بار

بی دواشیایی اما کنید پیدا بارارزش کنید،011ر دقت کنید. پیدا باارزش شیء یک ام

VDI پایین، فرکانس با لوپ یک استفاده پایینهنگام سطح برعکسفعلی دارد، تری

فرکانس VDIبرای بالاتر میهای باشد.بالاتر

گارانتی: اطلاعات

تولید توسط که شرطی به دستگاه میگارانتی انجام شرایطکننده مشتری که شود

دورهاست کند. رعایت دقیقاً را دستگاه از دستگاه14گارانتیفاده خرید تاریخ از ماه

تولیدمی توسط باید تولیدی ایرادات دریافتباشد. بدون گیرد قرار گارانتی تحت کننده

هزینه اینهیچ باشد نرسیده الکترونیکی ماژول و لوپ به آسیبی اینکه بر مشروط ای،

تاریخ همراه به بابروشور تعمیر جهت دستگاه همراه به باید آن در شده درج خرید

گارانتی تاریخ باشد، نشده قید خرید تاریخ که صورتی در شود. ارسال گارانتی استفاده

شد. خواهد محاسبه دستگاه تولید تاریخ از
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عمیق: برنامه

اشیا شناسایی برای است شده کاوشطراحی منطقه که هنگامی عمق، در بزرگ ء

باشد پوشانده آهن(که ریز)معمولاً قطعات یا باشد آلودگی بدون و کمتر آن سطح

F حالت در را بزرگ وVتاقطعات چپ را کردن)لوپ جارو تکنیک کنید. تنظیم

یکنواخ و آرام باید دادن( حرکت زمانراست مدت با جارو4ت بار یک ازای به ثانیه

باشد. راست( و چپ کردن)به

ارتفاع باشد. محیط شرایط نسبت به باید کردن جارو حالت کردن زیاد و کم میزان

m بین باید زمین سطح از ”A“0تا113لوپ فیلتر تنیم به باتوجه ومتر باشد

لوپ ارتفاع مطلوب مقدار دارد. بستگی نیز آهنی اشیای آلودگی میزان به برایهمچنین

کردن قرن)پیدا باستانی جلوگیری11و08و08سایتهای کاوش بکار زمین سطح از )

می جارو را کاوش منطقه اینکه ضمن داریم.کرد. نگه ثابت هم را لوپ ارتفاع باید کنیم

شماره هر به را عمیق تغییردادنبرنامه بوسیله دهید اختصاص منوی"در"عمیق"ای

"اصلی شناسایی جستجو)تنظیمات  main menu  Detect Settingحالت

Search mode)

می روش دو با شما اینجا کنید:در روشن و خاموش را عمق برنامه توانید

کردن،- روشن برای را عمیق برنامه تغییر برای کنید انتخاب را چهارم فرض تنظیم

برای را عمیق برنامه دیگر فرض دادنپیش فشار بوسیله کنید. انتخاب کردن خاموش

کنید.می"-No"لیدک انتخاب را فرض پیش تنظیمات توانید

عمیق: برنامه تنظیمات
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تنظیم فرض پیش تنظیمات بوسیله عمیق اشیاءبرنامه شناسایی برای بیشتر و شده

می مؤثر بهبزرگ درباشد. بزرگ اهداف شناسایی برای شده تنظیم عمیق برنامه هرحال

عمیق برنامه مجدد تنظیم بالا. داشتنعمق نگه و دادن فشار بوسیله فرض پیش بر

می"M"کلید میانجام ظاهر فرض پیش تنظیمات عبارت همزمان و شود.گیرد

صوتی:حالت های

دارد:برنامه صوتی حالت دو .RT"،"RT-M"،RT-M99"عمیق

می تنظیمات در:این اصلی"تواند صوتی""منوی صوتی""تنظیمات پیدا"حالت

تأ کلید کند.شود. تغییر صوتی حالات تا داده فشار را دقیق نقطه ییدی

کانال"RT"حالت می"RT"فقط غیرآهنی و آهنی فلزی اشیای برای که باشد.دارد

RT به کانال حقوقی زمان دارد.مدت بستگی اشیاء اندازه و سایز

صوتی RT-M"PST"حالت پرو آکاسورکس دستگاه آوایی چند صدای شبیه

بمی RTهباشد. کانال بین جداسازی حال توسطهر فقط آوایی چند یا صوتی چند و

می دادن تشخیص قابل RTهدفون صوتی حالت که هنگامی انتخابM-باشد.

میمی خاموش تشخیص اصلی الگوریتم دستگاهشود، مشابه ساینوم دستگاه و شود

می کار RTآنالوگ کانال صوتی زمان مدت دارد.M-کند. بستگی شئ اندازه و سایز به

کلید طولانی دادن فشار با عمیق: برنامه به"M"فیلترهای اضافی منوی یا برنامه یک

می باشما کنید هدایت عمیق"دهد. استفاده"تنظیمات و)و )+( کلیدهای از (،-کنید

کلید دقیق"سپس نقطه وارد"تأیید/ برای دهیرا فشار فرعی منوی این به درشدن د.

کلیدهای)+(و) از فیلتر دارد. وجود فیلتر تا دو کنید.-اینجا استفاده )



۶۹

از"T"فیلتر فیلتر این بهمی11تا10: فیلتر این شود، تنظیم فرضتوانید پیش عنوان

سیگنال01روی برای پاسخگویی قابلیت فیلتر این است. شده بریدههاتنظیم ی

ش بزرگتر اشیای برای دارد. را میکوچک فیلترما مقادیر بالاتر"T"توانید سطح در را

فیلتر وقتی اوقات، بیشتر کنید. می"T"تنظیم تنظیم بالا مقادیر در دستگاهرا کنید

امواج آهنبدلیل و محیطی میالکترومغناطیسی کار آرامتر کوچک کههای وقتی کند.

روی"T"فیلتر ان01را و سایز با اهدافی برای کنید بزرگترتنظیم و غذا قوطی دازه

می اشیاءمناسب و سکهباشد حجیم، تابزرگ)اشیاء است مؤثر شده(بیشتر انباشته های

سکه هم.برای از جدا بزرگ های

می"A"فیلتر فیلتر این محدو: از شود.14تا11تواند پیشتنظیم بصورت یلتر این

روی برای10فرض فیلتر این است. شده میمیزانتنظیم پاسخگو عمیق باشد.برنامه

فیلتر پایین می"A"تنظیمات بالاتر دستگاه حساسیت که اینست آن، امامعنی باشد

می دستگاه به را بیشتری اینزمان کند. پردازش را بعدی سیگنال بتواند تا دهد

میزان با فیلتر"MM"تنظیمات بالاتر تنظیم است. کمتر"A"برابر حساسیت باعث

می میدستگاه همچنین و تنظیمشود شود. زمین و لوپ فاصله کاهش باعث تواند

عدد"A"فیلتر دنبال10روی زمانیکه بزرگ اهداف شناسایی برای است مناسب بیشتر

هستید. بزرگ اشیاء

بدنبال شما سکهاگر مثل کوچکتر زمیناشیاء با لوپ فاصله باید هستید، بزرگ های

فیلتر و کند پیدا شود.باید"A"کاهش تنظیم بال مقادیر روی

اکونومی:حالت نرمال، توربو، های
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حالت این میان VLFانتخاب حالت در انتخاب با است برابر حالتها و. توربو های

سیگنال مقدار و عمق بر میاکونومی اثر پردازش برای دستگاه خطای گذارند.های

GS GSفیلتر منطقه (Ground Singal):و

دستگ این VLFرفتار حالت با مشابه عمیق برنامه حالت در فیلترمیاه که وقتی باشد

GSGS منطقه میو سیگنالتنظیم قطع کاذب(شوند.)منطقه های

ها:توصیه

سیگنال غیرآهنی بزرگ اهداف میاکثریت تولید کوتاه و طولانی صوتی هرهای با کنند

کردن جارو جهت زمانیکه لوپ(حتی دادن حرکت راست و )چپ کردن جارو بار

هودوگراف81 باشد نداشته وجود آهن سطح روی در اگر کند. تغییر اشیادرجه های

اهداف هودوگرافهای هوای تست شبیه بنظر اندازهبزرگ به زمین در آنها نفوذ که

می کم بهکافی شناساییشود. از بهتر عمیق برنامه شناسایی کیفیت دیگر، عبارت

VLF نگهمیحالت پایین )با Signum MFDباشد. عبارت لطفاً زمین(. به لوپ داشتن

با DeepproamVLFکه و شده میDeepواضافه برجسته بصورت چککه را باشد

ت و راستکنید دارند باهم اختلافی چه اینکه و شده انجام مشابه اهداف برای آن های

کنید. پیدا

بالا:سیگنال عمق در کاذب های

مرورسیگنال زیر در که دید خواهید عمیق حالت در کاوش حین در را کاذب های

شد. خواهد

0."Hill, Deeptraek"
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راه از سیگنالیکی شناخت وهای صاف خط کاذب هیچهای کلاً و هودوگراف مستقیم

نمی کردن جارو پشت باشدسیگنالی بهتواند که. هستند اهداف از نوعی نمونه عنوان

اگر کردن جارو زمان در یا81حتی ندارند سیگنالی هیچ دهیم جهت تغییر هم درجه

معمولاً هست. کاذب هم آن پس دارد وجود سیگنال کردن جارو روش یک اینجا در

سیگنننااالللعنوانبه از نوعی خاکمثال بودن خیس بواسطه که هستند کاذب های

می بوجود منطقه آیند.زمین

1."Groundlens":

می تنهایی به که کندناهنجاری سیگنال تولید حالیتواند در غیرآهنی منطقه ازدر که

می استفاده عمیق شامل"Groundlens"شود.برنامه را محلی هدایت نقطه یک

لایهیم کم رسانایی توسط شکافشود اثر در لنزها این زمین. مختلف زدهیخهایهای

کوه میو آهنی قرمز رس خاک با و است آمده بوجود یخبندان عصر در یخ باشد.های

یخچال حرکت بدلیل زمین تغییرات لرزهاین زمین و دیگرها یکی است، آمده بوجود ها

دلایل انسانفعالیت"Groundlens"از باشد.میهاهای

چاله نمونه، عنوان انسانبه توسط شده حفر درهای دنیا مختلف مناطق از باستانی های

خاکلایه اینهای باعث که است پرشده خاک با بعداً و شود.می"Groundlens"رس

ناهنجاری از میبعضی زمین سیگنالهای تولید باعث کهتوانند شوند غیرآهنی های

VDI عدد و مستقیم و صاف خط بصورت هودوگراف در تا78،معمولاً نشان84+ +

می سیگنالداده مشابه علایم این سکهشود، از زیادی مقدار توسط شده تولید هایهای
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می نقره و مس کهبزرگ شود توجه باید پس مواقع"Groundlens"باشد. بیشتر

VLF حالت توسط

(pinpoinj) دقیق نقطه اولیهحالت مراحل به"Groundlens"در حفرهرا یک عنوان

می شناسایی شده کند.کند

a)"Groundlens"می روشها این توسط اپراتورتوانند که وقتی شوند شناسایی ها

می کاهش را زمین و لوپ بین ارتفاعارتفاع در و راسانتی61-71دهد خاک بالای متر

می کاوش جارو حالت سیگبا که شد.نالکند، خواهند پنهان حتی و ناپایدار ها

سیگنالکهزمانی بیاوریمباید پایین را لوپ وقتی باشند فلزی اشیاء قویتریاهداف های

تکه اینجا در اگر باشیم سیگنالداشته باشد، داشته وجود آهن سیگنالهای به ها

رفت. نخواهند بین از اما کرد خواهند تغییر آهنی آلوده مناطق

bاگ حفره( یک قبلاً اپراتور یک میر او باشد، کند را حفرهایی روی سریع را لوپ تواند

باشد، فلزی شئ یک هدف باید بیاورد. پایین حفره روی آرامی به ولی برده بالا

پایینهودوگراف و بالاتر نقاط میهای آنها بود، خواهد مستقیم فلزاتتر هم توانند

اما باشند، غیرآهنی هم و شوند.آهنی پخش همزمان منطقه یک در نباید آنها

پایین در میهودوگراف پخش نقطه بطورترین این که غیرآهنی و آهنی مناطق در شود

علامت باشد.می"Groundlens"قطعی

اکثر در لوپ توسط کردن جارو بار هر با فلزی بزرگ اشیاء که باشید داشته بخاطر

سیگنال چشمگیریمواقع و کوتاه رویهای که است این دستگاه از ما خواسته دارند.
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سیگنال واین مشکوت حفریات جای در کاوش اولین زمانیکه کند تمرکز کوتاه های

میسیگنال انجام طرفه یک دهیم.های

عاقلانه سیگنالانتخاب نوع چه که کنید برایی عمیق حالت کنید، حفاری باید را ها

حفره عمیقمعنی و متر یک زمانیمیترهای آکاسانیومباشد. دستگاه با شما که

(AKASigmum)می شما کردید، کسب بیشتر تجربه عمیق حالت ایندر توانید

دهید.سیگنال تشخیص و کنید تجربه را مشکوک های


